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OBJETIVO

O objetivo deste manual é apresentar ao proprietario/usuario/operador os procedimentos operacionais fundamentais e as
diretrizes de seguranga que sdo essenciais para uma operacgao adequada, uso correto e um programa sélido de manuten-
¢do da maquina. Todas as informacgBes deste manual de instrucdo devem ser lidas e entendidas completamente pelos
usuarios/operadores, antes de qualquer tentativa de operar o equipamento. Mantenha este manual sempre junto ao
equipamento e ao alcance do local de operacao.

Como o fabricante ndo tem comando direto sobre a aplicagdo e operagdo desta maquina, o proprietario e todo o pessoal
de operagdo tém a responsabilidade de adotar praticas adequadas de seguranca. Um treinamento eficaz e programas de
manutencgao continuos sédo elementos essenciais para estabelecer um ambiente de trabalho seguro e de alto rendimento.
Lembre-se: qualquer parte de um equipamento s6 é seguro na medida em que seu operador agir com seguranga.

Todas as instru¢des deste manual sdo baseadas no uso da maquina sob condi¢bes adequadas de funcionamento, sem
desviar-se do projeto original do equipamento. E estritamente proibida qualquer alteragdo e/ou modificacdo desta maquina
sem a aprovacao por escrito da JLG Industries.

perigos em potencial que, se ignorados, poderao acarretar danos ao equipamento, ferimentos graves ou até

m ! Este simbolo de “alerta de seguranga” aparece no manual sempre que for necessario chamar sua atengéo a
morte. Veja abaixo a definicao dos diferentes tipos de mensagens que acompanham estes simbolo:

A PERIGO A ADVERTENCIA

Perigo indica uma situagdo iminentemente perigosa Adverténcia indica uma situagéo potencialmente perigo-
que, se néo for evitada, resultara em morte ou ferimen- sa que, se nao for evitada, poderia resultar em morte ou
tos graves. ferimentos graves.

A CUIDADO A IMPORTANTE

Importante da instru¢des de procedimentos essenciais

deadolndflca ur_1: sdltuaga(;) pf)tenml;:lment? pgrlgotsa para uma operacgdo segura, que, se ndo forem segui-
que, Se ndo ordew 3 a, go ebr§1 resudar em en(;nen 0S dos, poderao resultar em mau funcionamento ou danos
menores ou moderados. Também pode ser usado como a0 equipamento.

alerta contra praticas ndo seguras.

Observagéo:
As observagdes fornecem informacgdes de interesse es-
pecial.
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INTRODUCAO

DESCRICAO

Este modelo é uma plataforma de elevagdo aérea hidrau-
lica com auto-propulséo, equipada com uma plataforma
de trabalho na ponta do mecanismo “sizzor” (tesoura) de
elevagdo. A utilidade da Plataforma de Elevagdo Aérea
Sizzor é colocar os técnicos, com suas ferramentas e
suprimentos, em posi¢cdes de trabalho elevadas, podendo
ser usada para atingir areas de trabalho acima de maqui-
nas ou equipamentos que operam ao nivel do solo.

A JLG Sizzor tem uma Estagdo de Comando na platafor-
ma para o operador principal. A partir dessa estacdo, o
operador pode movimentar e dirigir a plataforma de eleva-
¢do aérea tanto para a frente como para tras. A maquina
tem também uma Estagdo de Comando no Solo, localiza-
da em sua base, cujos comandos suprimem 0s coman-
dos da Estacdo de Comando da Plataforma. Os coman-
dos de solo operam o mecanismo de subida e descida e
devem ser usados em emergéncias para abaixar a plata-
forma até o solo, caso o operador da plataforma nao
consiga fazé-lo. Os comandos de solo também sao usa-
dos durante a verificagdo pré-operacional. As instrucdes
principais e as mensagens de alerta em caso de perigo
estdo dispostas em ambas as estagfes de comando do
operador e em outros locais da maquina. E extremamente
importante que os operadores saibam quais sdo esses
locais e que reexaminem freqlientemente essas mensa-
gens.

A Plataforma de Elevacgao Aérea JLG Sizzor permite uma
operacdao eficiente e segura, se for mantida e operada de
acordo com as adverténcias colocadas na maquina, este
manual e de acordo com todas as normas e regulamentos
estabelecidas pelas autoridades locais e pela propria em-
presa que utiliza o equipamento. Como no caso de qual-
guer outra maquina, é o operador o principal responsavel
por uma operacao eficiente e segura.

E absolutamente necessario que a Plataforma de Eleva-
cao Aérea JLG receba manutencéo periodica, conforme
se recomenda neste manual, e que qualquer sinal de falta
de manutencdo, mau funcionamento, desgaste excessi-
vo, danos ou modificagdes & maquina sejam relatados
imediatamente ao proprietario da mesma, ao supervisor
do local de trabalho ou ao gerente de seguranca, quando
entdo deve-se retirar a maquina de servico até que sejam
resolvidos tais problemas.

A Plataforma de Elevacao Aérea JLG Sizzor ndo deve ser
usada para elevar outros materiais além dos suprimentos
necessarios ao trabalho do pessoal na plataforma. E pro-
ibido carregar suprimentos ou ferramentas que se proje-
tem para fora da plataforma. A Plataforma de Elevagéo
Aérea JLG Sizzor ndo deve ser usada como monta-car-
gas, guindaste ou como suporte para qualquer estrutura
suspensa, ou ainda para empurrar ou puxar qualquer
outro objeto.

As vérias funcdes da Plataforma de Elevacdo Aérea JLG
Sizzor séo acionadas por meio de bombas hidraulicas (ou
motores) e cilindros. Os componentes hidraulicos sao
controlados por valvulas hidraulicas ativadas eletricamen-
te por chaves e alavancas de comando. A velocidade das
funcdes reguladas pelas alavancas de comando variam
de zero até a uma velocidade maxima, correspondendo a
posicdo da alavanca de comando da funcéo. As funcdes
controladas por interruptor de balancim ou botdes de
presséo ficam ligadas ou desligadas.

A JLG Sizzor é uma maquina com tragdo em duas ou
quatro rodas, sendo sua forga motriz fornecida por um
motor elétrico ou hidraulico, ou bomba, para o aciona-
mento das rodas. As rodas vém equipadas com freios que
sdo acionados automaticamente sempre que o comando
de deslocamento for colocado na posicdo de neutro.

O peso na plataforma deve ser distribuido uniformemente
no centro da plataforma. A capacidade maxima da plata-
forma pode ser encontrada na Secéo 4, sob Capacidade
de Carga da Plataforma. O peso total de pessoal, ferra-
mentas e suprimentos nédo deve ultrapassar esses valores
maximos de capacidade.

A plataforma s6 deve ser elevada quando a maquina
estiver assentada sobre superficies firmes, niveladas e
uniformes. Em certos casos sdo fornecidos macacos que
auxiliam o nivelamento da Plataforma de Elevacédo Aérea
Sizzor. A Plataforma de Elevacao Aérea deve estar nivela-
da quando estiver operando com macacos de nivelamen-
to.

— JLG Sizzor — a



INTRODUCAO

LEIA E PRESTE ATENCAO!

A posse, utilizagdo, servico e/ou manutencédo desta ma-
quina estao sujeitas a varias leis e regulamentos federais,
estaduais e locais. O proprietario/usuario tem a responsa-
bilidade de conhecer estas leis e regulamentos e obede-
cé-los. O proprietario/usuario/operador deve também es-
tar familiarizado com as Sec¢des 6, 7, 8, 9 e 10 da norma
ANSI A92.6-1990. Estas se¢Bes abordam as responsabili-
dades do proprietario, usuarios, operadores, arrendado-
res e arrendatarios, no que se refere a seguranca, treina-
mento, inspec¢do, manutengao, aplicacdo e operagéo. Os
regulamentos mais relevantes desse tipo sdo os Regula-
mentos de Seguranca da entidade federal OSHA (Admi-
nistracdo de Saude e Seguranca no Trabalho)*. Lista-se
abaixo, de forma abreviada, alguns dos requisitos dos
regulamentos da OSHA, em vigor a época de publicacdo
deste manual.

A listagem destes requisitos ndo exime o proprietario/usu-
ario de sua responsabilidades e obrigacao de determinar
todas as leis e regulamentos aplicaveis, com seu texto e
requisitos exatos, aos quais devera obedecer. A listagem
dos requisitos abaixo ndo deve ser interpretada como
admissdo de responsabilidades civil por parte da JLG
Industries, Inc.

SINOPSE DOS REGULAMENTOS DA OSHA

1. Somente operadores treinados e autorizados deve-
rdo obter permissdo de operar a plataforma de
elevacéo.

2. Se um guindaste ndo estiver funcionando bem, ndo
devera ser usado até que tenha sido reparado.

3. Os comandos devem estar marcados claramente,
indicando sua funcgéo.

4. Os comandos devem ser testados todo dia, antes
de usados, para verificar se apresentam uma con-
dicao operacional segura.

5. Se estiver de acordo com os regulamentos locais
ou com as regras de seguranca adotadas no local
de operagdo ou pela empresa empregadora, todo
0 pessoal na plataforma devera usar cinto de segu-
ran¢a devidamente aprovado e atado com cabo de
seguranca.

6. Os limites de carga especificados pelo fabricante
ndo devem ser excedidos.

7. Os letreiros de instrugdo e adverténcia devem ser
legiveis.

8. As plataformas de elevacdo poderdo ser “adapta-
das em campo”, para usos diferentes daqueles
concebidos pelo fabricante, somente se o fabrican-
te ou uma outra entidade equivalente, tal como um
laboratério de teste reconhecido nacionalmente,
certificar por escrito que tais adaptagdes atendem
aos regulamentos de seguranca aplicaveis da
OSHA, e que o equipamento continua a ter, no
minimo, o mesmo nivel de seguranga que tinha
antes da modificagéo.

9. As plataformas de elevacdo ndo podem ser utiliza-
das préximo a linhas de transmisséo elétrica, a ndo
ser que tais linhas tenham sido desenergizadas ou
que se mantenha uma distancia adequada das
mesmas (Consultar a norma OSHA Titulo 29, Codi-
go de Regulamento Federal (CFR) 1910.67
€1926.400).

10. Os empregados que usam a plataforma de eleva-
cdo aérea devem ser treinados para reconhecer e
evitar condi¢Bes inseguras e perigosas.

11. Os comandos do solo ndo devem ser operados, a
néo ser que se tenha obtido permissao do pessoal
na plataforma, exceto nos casos de emergéncia.

12. Inspec¢des frequentes do local de trabalho e da
plataforma de elevacéo aérea devem ser feitas por
pessoas competentes.

13. Para trabalhar, as pessoas deverao estar com 0s
pés sobre o piso da plataforma e nunca sobre
caixas, pranchas, grades ou outras partes.

* Consulte os regulamentos vigentes quanto ao texto
exato e integral das exigéncias, e entre em contato com o
escritério mais proximo da OSHA para discutir a interpre-
tacdo mais adequada das mesmas.
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1-1. INFORMACOES GERAIS

Esta secao descreve e recomenda as praticas adequadas
e seguras a seguir ao usar esta maquina. Para garantir um
uso adequado, deve-se estabelecer uma rotina diaria ba-
seada nas instrugdes dadas nesta secdo. Além disso,
deve-se estabelecer - e cumprir - um programa de manu-
tencdo, para garantir que a maquina tenha condi¢des de
operar com seguranca.

O proprietario/usuario/operador desta maquina nado deve
aceitar qualquer responsabilidade operacional antes de
ler integralmente este manual, e antes de receber treina-
mento quanto & operagao segura da maquina, supervisio-
nado por um operador devidamente qualificado e com
experiéncia. Se houver qualquer divida com relagdo a
aplicacdo e/ou operacdo deste equipamento, deve-se
consultar o Departamento de Seguranca e Confiabilidade
de Produto da JLG Industries.

A ADVERTENCIA

E proibida, e infringe as regras da OSHA, a modificacio
desta maquina sem a aprovacgdo da JLG Industries, ou
sem uma certificacdo expedida por um laboratério de
teste reconhecido nacionalmente de que a maquina esta
em conformidade com os regulamentos da OSHA e que
€, no minimo, tdo segura quanto antes da modificacéo.

A ADVERTENCIA

Caso as precaucdes de seguranca listadas nesta secao e
na maquina ndo sejam obedecidas, poderao resultar da-
nos a maquina, ferimentos pessoais ou até a morte.

Observacéo Especial:

As ilustragdes incluidas nesta publicacdo ndo podem ser
interpretadas como indicativas do uso adequado desta
maquina. Elas foram incluidas para mostrar visualmente
0 que constitui uma operacao e uso incorretos da maqui-
na.

1-2. TREINAMENTO DE PESSOAL

® Visao Geral

A Plataforma de Elevacao Aérea Sizzor € um equipa-
mento que transporta pessoas e, portanto, é essencial
que seja operado e mantido somente por pessoal
autorizado que tenha participado de um programa de
treinamento meticuloso e que tenha demonstrado
compreender integralmente o uso e a manutencao
adequada dessa maquina.

A ADVERTENCIA

N&o deve ser permitido que operem esta maquina pesso-
as que estejam sob a influéncia de medicamentos, drogas
ou alcool, ou pessoas que estejam sujeitas a ataques
epilépticos, tonteiras ou perda de comando fisico.

® Treinamento do Operador

O treinamento do operador deve incluir o seguinte:

1. Uso e limitacBes dos comandos de plataforma,
comandos do solo, comandos de emergéncia e
sistemas de seguranga.

2. Conhecimento e compreensdo deste manual, das
marcacgfes dos comandos e de todas as instru¢cées
e adverténcias na maquina.

3. Conhecimento e compreensao de todas as regras
de seguranca no trabalho (adotadas pelo empre-
gador ou pelo governo local) e reconhecimento e
capacidade de evitar 0s perigos potenciais no local
de trabalho; atentando-se particularmente para o
trabalho a ser executado.

4. Usoadequado de todo o equipamento exigido para
a seguranga pessoal, com énfase no uso do cinto
de segurancga ou dispositivo de prote¢do contra
quedas, com cabo de seguranca preso a platafor-
ma permanentemente.

5. Conhecimento suficiente da operacdo mecénica da
maquina, que lhe permita detectar um mau funcio-
namento, real ou potencial.

6. As formas mais seguras de operar proximo a obs-
taculos elevados, outros equipamentos em movi-
mento, obstrucdes, depressdes, buracos, quedas
abruptas, etc. que se encontram na superficie na
qual se apoia a maquina.

7. Meios de evitar os perigos dos condutores elétricos
nao protegidos.

8. Quaisquer outras exigéncias especificas de um
trabalho determinado ou para uma aplicacao espe-
cifica da maquina.

® Supervisdo do Treinamento

O treinamento deve ser feito sob a supervisdo de um
operador ou supervisor qualificado, em area livre de
obstrugbes, devendo tal treinamento continuar até
que o aprendiz tenha desenvolvido a capacidade de
controlar com seguranca a plataforma de elevacao em
areas de trabalho congestionadas.

® Responsabilidade do Operador

E preciso informar aos operadores que eles tém a
responsabilidade e a autoridade para fechar a maqui-
na em caso de mau funcionamento ou outra condi¢cao
insegurano local de trabalho. Eles também devem ser
instruidos para pedir maiores informagées de um su-
pervisor ou do Distribuidor JLG antes de continuar.

Observagéo:

O fabricante ou distribuidor fornecera pessoal qualificado
para dar assisténcia de treinamento a(s) primeira(s) uni-
dade(s) entregues, e dai para a frente, conforme seja
solicitado.

— JLG Sizzor — 1-1



JLG Sizzor SECAO 1 - PRECAUCOES E DIRETRIZES DE SEGURANCA JLG Sizzor

1-3. PERIGO DE ELETROCUSSAO

BARRAMENTOS
(BUS BARS)

BARRAMENTOS
(BUS BARS)

\ D.M.A.S. = DISTANCIA MiNIMA DE APROXIMACAO SE-
\\\ DESIGNA UMA ZONA PROIBIDA GURA (VEJA TABELA ABAIXO) .
. MANTENHA A D.M.A.S. COM RELACAO A TODAS AS
OUTRAS LINHAS CARREGADAS BEM COMO AS LI-
NHAS MOSTRADAS NA ILUSTRAGAO.

Tabela 1. Distancia Minima de Aproximacgao Segura.

Distancias minimas de aproximacao segura (D.M.A.S.) a pecas e linhas elétricas
energizadas (seja expostas ou isoladas).

FAIXA DE TENSAO DISTANCIA MINIMA DE APROXIMAGCAO SEGURA
(De fase a fase) Pés (Metros)
0 a 300V EVITAR O CONTATO
Acima de 300V a 50kV 10 (3)
Acima de 50kV a 200kV 15 (5)
Acima de 200kV a 350kV 20 (6)
Acima de 350V a 500kV 25 (8)
Acima de 500V a 750kV 35 (11)
Acima de 750V a 1000kV 45 (14)

PERIGO: NAO manobre a maquina e permita pessoal dentro da ZONA PROIBIDA.
PARTA DO PRINCIPIO de que todas as pecas e fios elétricos estao ENERGIZADOS a néo ser que vocé tenha
certeza de que nao estéo.

1-2 — JLG Sizzor —
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RN

MANTENHA UMA DISTANCIA SEGURA DAS
LINHAS E DISPOSITIVOS ELETRICOS.

= Mantenha distancia segura das linhas e dispositivos
elétricos. Ndo se esqueca de levar em consideracdo
0 espaco que a plataforma podera ocupar ao oscilar,
balancar ou assentar, bem como o balanco das
redes elétricas. Esta maquina ndo dispde de prote-
¢do contra o contato ou proximidade com conduto-
res carregados eletricamente.

= Manter um afastamento de pelo menos 3 metros (10
pés) entre qualquer parte da maquina (ou de sua
carga) e uma rede ou dispositivo elétrico submetido
a uma tensdo de até 50.000 volts. Exige-se 0,305
metros (1 pé) de afastamento adicional para cada
30.000 volts (ou valor inferior) adicional.

1-4. PROCEDIMENTOS PRE-OPERATORIOS

Siga os seguintes procedimentos antes de operar esta
maquina. Dé énfase nos seguintes:

= Para a operacao e manutencdo desta maquina, per-
mita somente pessoal autorizado e qualificado, que
tenha demonstrado entender o que € uma operagéo
e manutencédo adequada e segura.

= Um operador ndo deve aceitar a responsabilidade
de operar esta maquina até que tenha recebido
treinamento adequado, dado por pessoal compe-
tente e autorizado.

e Inspecione a area de operagdo para ver se nado
existem fios elétricos desencapados, trafego de ma-
quinas tais como pontes-guindastes, equipamentos
de estrada de rodagem, estrada de ferro ou de
construcao.

= Tome precaucdes para evitar perigos identificados
na area de operagéo.

= Verifigue se a maquina foi reparada e mantida de
acordo com as especificagfes e cronogramas do
fabricante.
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LEIA O MANUAL. CERTIFIQUE-SE DE ENTENDER O
QUE LEU, E SO DEPOIS, INICIE A OPERACAO.
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= Certifique-se de que foi executada a inspecéo diaria
e a verificacdo das fungoes.

= Use sempre as escoras de seguranca durante as
inspecdes e assisténcias técnicas da maquina. De-
pois de terminar, retire as escoras de segurancga e
guarde-as em lugar adequado.

= Nunca desative ou modifique a chave de ativacéo ou
qualquer outro dispositivo de seguranca. Qualquer
modificacdo desta maquina € uma violag&o das nor-
mas de seguranca, bem como violagcdo das normas

da OSHA.
A ADVERTENCIA

N&o opere a maquina quando as condi¢des do vento
ultrapassarem 48 km/h (30 mi/h).

= Use um capacete apropriado sempre que for neces-
sario.

= Leia e obedeca todas as mensagens (ou seja, Peri-
go, Cuidado, Adverténcia, Importante e Notas) e
instrucdes operacionais apresentadas neste manual
e colocadas na maquina.

= Saiba onde estédo e como operar adequadamente 0s
Comandos da Estagéo do Solo.

e Entre ou saia da maquina virado de frente para a
mesma. Use sempre a regra do “contato de trés
pontos”(duas méos e um pé ou uma mao e dois pés)
durante a subida ou descida da maquina.

= Antes de comecar a operar a maquina, feche o
portdo-grade (corrente).

1-5. CONDUCAO DA MAQUINA

Antes de dirigir esta maquina, o usuario deve estar famili-
arizado com suas caracteristicas de conducéo, direcédo e
parada, devendo verificar ainda as condi¢des do pavimen-
to.

Observagéo:
Lembre-se que a chave de um uso seguro e adequado da
maquina é o bom senso e o cuidado na operacéo.

= Esteja sempre atento as obstru¢bes em torno e
acima a maquina ao conduzi-la.

Verifique sua rota e a superficie do pavimento. Cui-
dado com as pessoas, buracos, ressaltos, quedas
bruscas, obstrugdes, entulhos e certos tipos de co-
bertura que podem esconder buracos e outros peri-
gos.

Ao conduzir a maquina em alta velocidade, volte o
comando para a posi¢ao mais baixa, antes de parar.
Em superficies inclinadas, use somente a velocidade
baixa.

A maquina pode ser conduzida em superficies incli-
nadas, tanto longitudinais quanto transversais, des-
de que o angulo de inclinacdo ndo seja superior
aqueles indicados no letreiro de adverténcia coloca-
do na plataforma da maquina.

Antes de conduzir sobre um piso qualquer, verifique
qual é a sua capacidade de carga. Isso inclui pisos,
pontes, caminhdes e outras superficies.

Nao desloque a maquina sobre um piso mole ou
desigual pois a maquina podera inclinar-se em de-
masia. A superficie deve ser firme e nivelada.

N&ao conduza a maquina préximo a pocos, docas de
carregamento ou outros locais com quedas bruscas.

N&o conduza em alta velocidade em areas restritas,
fechadas, ou durante o movimento a ré.

Os comandos de acionamento da maquina foram
concebidos para uma partida e parada suaves. Em
caso de emergéncia, pare a maquina imediatamente
empurrando o botao de Parada de Emergéncia para
a posicao off (desligado).

Esteja atento as distdncias minimas de parada ao
deslocar-se em velocidades altas e baixas.

Cologque sempre um sinal de aviso e acione a buzina
quando estiver conduzindo em areas de visdo obs-
truida.

Durante o deslocamento da maquina, mantenha o
pessoal afastado em pelo menos 2 metros (6 Pés)
de distancia.
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1-6. OPERACAO

Leia este manual e entenda o que leu antes de comecgar a
operar esta maquina. Dé énfase ao seguinte:

= N&o opere qualquer maquina onde as mensagens
de seguranca (ex. Perigo, Cuidado, Adverténcia), ou
os letreiros e adesivos de instrucao, estejam faltando
ou estejam ilegiveis.

= Nunca ultrapasse a capacidade nominal da platafor-
ma, estabelecida pelo fabricante, e distribua a carga
de forma balanceada no piso da plataforma. Consul-
te o adesivo que mostra a capacidade da maquina.

= Certifique-se de que a maquina esteja apoiada numa
superficie firme e nivelada e que propicie um suporte
uniforme, antes de levantar a plataforma.

= Nunca passe uma alavanca de comando de uma
direcéo para a direcao oposta, sem antes colocarem
neutro. Volte a alavanca para a posi¢édo de neutro e
pause antes de deslocéa-la novamente para a posi-
¢do desejada. Acione as alavancas fazendo uma
presséo lenta e bem distribuida.

= Certifique-se de que qualquer pessoal esteja a pelo
menos 2 metros (6 pés) de distdncia da maquina,
antes de levantar ou abaixar a plataforma.
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ESTEJA SEMPRE VIRADO DE FRENTE PARA
A DIRECAO DO DESLOCAMENTO DA MAQUINA.
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= Nunca opere uma maquina que tenha problemas de

funcionamento. Se ocorrer um mau funcionamento,
pare a maquina, coloque um sinal de adverténcia de
cor vermelha e avise as autoridades competentes.

Verifique os afastamentos acima, abaixo e de todos
os lados da plataforma, antes e durante a elevagao
e abaixamento da mesma.

Nunca use os bracos de levantamento para subir até
a plataforma ou descer da mesma.

Nao coloque cargas em balanco na plataforma ou
aumente o tamanho da plataforma com o uso de
extensdes ou acessorios ndo autorizados.

Nao eleve a plataforma enquanto estiver em movi-
mento.

N&o amarre a maquina a qualquer estrutura adjacen-
te. Nunca amarre fios, cabos ou itens similares a
plataforma.

Nunca desative ou modifique a chave de ativagéo ou
qualquer outro dispositivo de seguranca.

Mantenha-se fora do trajeto dos bracos de levanta-
mento e da plataforma, enquanto estiver operando
os comandos do solo para baixar a plataforma.

VERIFIQUE CUIDADOSAMENTE TODOS OS AFASTA-
MENTOS ANTES DE POSICIONAR A PLATAFORMA.
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NUNCA OPERE A MAQUINA EM SUPERFICIES
MOLES OU DESNIVELADAS.

= Nunca coloque (por qualquer motivo) escadas ou
itens semelhantes na maquina para alcancar alturas

mais elevadas.

= Nao amplie o alcance vertical ou lateral desta maqui-

na por meio de equipamento adicional.

= Certifique-se de ter ambos os pés plantados no piso
da plataforma, enquanto a maquina estiver se movi-
mentando ou vocé estiver trabalhando a partir da

plataforma.

= A organizacdo OSHA exige que todos na plataforma
utilizem cintos de seguranca ou outros dispositivos
aprovados de protegcdo contra quedas. Prenda a
correia de ligagdo do cinto na barra da plataforma
apropriada para este fim e mantenha o portao fecha-

do todo o tempo.

1-6

= Use somente o0 portao para entrar e sair da platafor-

ma. Durante a entrada ou saida em posi¢cao acima
do solo, a OSHA exige que o cinto de seguranc¢a do
operador (ou outros dispositivos aprovados de pro-
tecéo contra quedas que disponham de um cabo de
seguranca) esteja afixado a estrutura na qual se
entra. Tenha o maximo de cuidado ao entrar e sair
da plataforma. A plataforma deve estar dentre 30 cm
(1 pé) de uma estrutura contigua, que seja segura e
protegida. Lembre-se do movimento vertical da pla-
taforma na medida em que se coloca ou retira peso
da mesma.

e Lembre-se: a maquina ndo deve ser dirigida como
um carro de corrida e ndo deve-se brincar de qual-
quer forma durante a sua operacao.

ESTEJA SEMPRE COM OS PES SOBRE O PISO E
NUNCA SOBRE CAIXAS, PRANCHAS OU GRADES.
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= Evite 0 acumulo de detritos na &rea de trabalho da
plataforma e certifique-se sempre de que as ferra-
mentas elétricas estejam colocadas em lugares
apropriados e nunca estejam penduradas por seus
fios na area de trabalho da plataforma.

= Mantenha os calcados e a area da plataforma sem
lama, 6leo, graxa e outras substancias escorregadi-
as.

MANTENHA TODAS AS PESSOAS AFASTADAS
QUANDO A PLATAFORMA ESTIVER EM OPERACAO.

= A ndo ser em emergéncias, ndo permita que as
pessoas mexam na maquina, reparem ou operem a
mesma a partir do solo, quando houver pessoal na
plataforma.

= Quando duas ou mais pessoas estiverem na plata-

Lorma’ 0 Oper"{dorges'qnaqo € responsavel por to- MANTENHA AS PESSOAS AFASTADAS DA AREA DE
as as operagoes da maquina. OPERAGAO DA PLATAFORMA.

= Constitui violagdo das normas de seguranga operar
a maquina se a grade ndo estiver instalada firme- 1-7. REBOQUE E TRANSPORTE
mente na plataforma.

= Tenha sempre o maximo de cuidado para evitar que = Néo reboque esta maquina. Consulte a Secéo 6
quaisquer obstaculos atinjam ou interfiram com os quanto aos procedimentos de movimento em caso
comandos operacionais e as pessoas na plataforma. de emergéncia.

« Certifique-se de que os operadores de outras maqui- = Antes de transportar esta maquina em um caminhédo
nas, tanto elevadas quanto ao nivel do solo, estejam ou reboque, certifique-se de que a plataforma esteja
atentos a presenca da plataforma suspensa. Por imobilizada de forma segura e que as caixas das
exemplo, interrompa o fornecimento de energia aos baterias estejam presas com o uso dos pinos de
guindastes suspensos e coloque barreiras em torno fixagdo para transporte. Consulte a Secéo 4 quanto
da area de operacéo no solo. aos procedimentos corretos de imobilizagao da ma-

quina.
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1-8. SEGURANCA DO SISTEMA HIDRAULICO

Os sistemas hidraulicos desta maquina funcionam a pres- A
sBes muito altas e potencialmente perigosas. Deve-se

fazer um esforco para aliviar a pressdo do sistema antes
de desconectar ou retirar qualquer parte do mesmo.

Para aliviar a pressé@o do sistema, faca o seguinte:

1. Ligue e desligue o comando aplicavel varias vezes,
com o motor parado e aignicdo ligada. Isso faz com
que qualquer pressao na linha seja levada pela
linha de retorno de volta ao reservatorio.

=

N

. Desconecte as linhas de alimentacdo da pressao
dos componentes do sistema. A perda de fluido
sera minima.

AS GRADES DA PLATAFORMA NAO DEVEM SER
USADAS PARA MANEJO DE MATERIAIS.

MANTENHA OS CALCADOS E A PLATAFORMA
LIMPOS. MANTENHA A PLATAFORMA
BEM ORGANIZADA.
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1-9. MANUTENCAO

Esta secdo aborda as precaucgdes gerais de seguranca
que devem ser obedecidas durante a manutencdo da
plataforma aérea. Para evitar ferimentos a vocé ou outras
pessoas, ou danos a maquina, € extremamente importan-
te que vocé obedeca estritamente estas adverténcias e
precaucoes. Deve ser estabelecido um programa de ma-
nutencdo por uma pessoa devidamente qualificada, o
qual deve ser seguido para garantir que a maquina esteja
sempre pronta para uma operagéo segura.

A ADVERTENCIA

E proibido, e infringe as regras da OSHA, a modificacdo
destamaquina sem a aprovacgdo da JLG Industries ou uma
certificacdo, expedida por um laboratério de teste reco-
nhecido nacionalmente, de que a maquina estad em con-
formidade com os regulamentos da OSHA e que &, no
minimo, tdo segura quanto antes da modificagao.

A IMPORTANTE

Como o fabricante da maquina nao tem controle direto
sobre a inspec¢do de campo e manutengéo do equipamen-
to, a seguranca destas é responsabilidade do proprieta-
rio/operador.

As precaucdes especificas a serem observadas durante a
manutenc¢ao da maquina estdo inseridas em pontos deter-
minados deste manual. Estas precaugfes sdo, em sua
maioria, as que se aplicam as operacdes de manutengao
hidraulica e de partes componentes da maquina de maior
porte.

Sua seguranga, e a das outras pessoas, deve ser sua
primeira preocupagdo quando vocé empreende um traba-
Iho de manutencdo nesta maquina. Esteja sempre atento
a questdo do peso. Nunca tente movimentar quaisquer
pecas sem a ajuda de um dispositivo mecanico. Nao
deixe objetos pesados apoiados situagdo instavel. Ao
levantar qualquer parte desta maquina, certifique-se de
que haja suporte adequado.

= Sempre desligue a bateria quando for substituir com-
ponentes elétricos.

= Mantenha todo equipamento e acessorios de apoio
guardados em lugar adequado.

= Ao realizar trabalho de manutencgéo, nédo use anéis,
relégios de pulso, ou joias.

= Paraevitar ficar preso ou enredado em determinadas
partes do equipamento, ndo use roupas muito soltas
e mantenha o cabelo preso.

— JLG Sizzor —

= Use somente solventes de limpeza nao inflamaveis.

= Desligue todos os comandos elétricos antes de fazer
quaisquer ajustes, lubrificacdo ou manutencédo da
maquina.

= Nunca trabalhe sob uma plataforma elevada até que
0 movimento da mesma tenha seja impedido por
meio de escoras, blogueios ou cabos elevados de
amarracgao.

= Nunca altere, retire ou substitua qualquer item que
possa reduzir o peso total ou a estabilidade basica
desta maquina, entre eles: contrapesos, pneus com
enchimento de espuma, baterias, etc.

USE ESCORAS DE SEGURANCA AO REALIZAR
TRABALHOS DE MANUTENCAO.
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Em Blanco
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2-1. INFORMAGOES GERAIS

Esta secédo fornece a informagéo necessaria para inspeci-
onar a maquina quando esta lhe é entregue, bem como
informacéo necesséria para instala-la e manté-la operaci-
onal. Isso inclui a lista de verificacdo que deve ser realiza-
da no recebimento da maquina, antes de sua primeira
operacdo e, a partir dai, diariamente. E importante que
vocé leia e compreenda inteiramente a informagé&o conti-
da nesta secdo antes de operar o equipamento pela pri-
meira vez. Além disso, é preciso garantir que todas as
inspecdes necessarias foram realizadas integralmente an-
tes de operar a maquina. Ao seguir estes procedimentos,
vocé estara garantindo o funcionamento seguro e um
tempo de servigo prolongado desta maquina.

A MPORTANTE

Como o fabricante da maquina nao tem controle direto
sobre a inspecao de campo e manutencao do equipamen-
to, a seguranca nesse sentido é responsabilidade do
proprietario/operador.

2-2. PREPARAGCAO PARA O USO

Antes de colocar uma méaquina nova em operacao, inspe-
cione-a cuidadosamente para descobrir quaisquer danos
que possam ter ocorrido durante o transporte, bem como
a auséncia de pecas ou componentes. Observe cuidado-
samente a unidade durante sua partida e funcionamento
iniciais, verificando se existem vazamentos hidraulicos. A
partir dai, faca inspecdes periddicas (veja o paragrafo
2-3), procurando sistematicamente detectar e evitar quais-
quer problemas futuros.

Uma preparagéo adequada exige o uso do bom senso
(p.ex. constatar que o dispositivo de elevacdo funciona
sem problemas e os freios funcionam) e de uma série de
verificacdes visuais obrigatérias, conforme se especifica
na secdo denominada Vistoria Geral Diaria (veja o para-
grafo 2-4).

Toda a preparagéo necessaria para colocar a maquina em
funcionamento é de responsabilidade da geréncia. O pes-
soal da geréncia deve certificar-se de que as instrugées
acima sdo obedecidas antes de colocar a maquina em
Sservico.

2-3. INSPECAO NA ENTREGA E INSPECAO

PERIODICA

Observagéo:
Esta maquina exige inspec¢des periddicas de seguranca e
manutencdo por parte de uma Revendedora JLG.

As inspecOes periddicas devem ser realizadas mensal-
mente ou mais freqlentemente, se o exigirem fatores tais
como um ambiente de operagdo onde predominem con-
di¢Ges rigorosas ou a freqiiéncia de uso do equipamento.
A seguinte lista de verificacao permite uma inspecao siste-

matica para detectar pegas defeituosas, danificadas ou
mal instaladas. A lista inclui os itens a serem inspeciona-
dos e condi¢cBes a serem examinadas.

® Conjunto de grades

Instalacéo correta; sem pecas soltas ou faltando; sem
danos aparentes.

® Conjunto da plataforma

Sem danos aparentes; sem sujeira e detritos.

® Bracos de elevacéo

Sem danos aparentes, partes desgastadas e/ou dis-
torgdes.

® Cabo elétrico

Sem danos aparentes; preso de forma segura.

® Pinos de articulagédo

As pecas de retencdo ndo devem estar soltas ou
faltando; os cabecotes dos pinos ndo devem estar
danificados ou desgastados de forma a causar o giro
do pino; ndo deve haver desgaste aparente do pino
ou das buchas.

® Cilindro de elevacédo

A haste do pistdo ndo deve ter sinais aparentes de
ferrugem, rachaduras, riscos ou presenca de detritos.
N&o deve haver vazamentos.

® Estrutura

Sem danos aparentes; ndo deve haver ferragens sol-
tas ou faltando (tanto na parte superior quanto inferi-
or).

® Conjunto de roda e pneu

As porcas ndo devem estar soltas ou faltando; nao
devem ter danos aparentes.

® Blocos das almofadas de desgaste deslizante

Sem desgaste excessivo; lubrificagdo adequada.

® Fornecimento de 6leo hidraulico

Faca o sistema hidraulico funcionar em um ciclo com-
pleto antes de checar o nivel do 6leo no tanque. O
nivel do dleo devera ser visivel na lateral do tanque de
Oleo. Se for necessario, coloque mais 6leo até que seu
nivel atinja a marca FULL (cheio) no tanque. N&o
transborde o tanque.
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® Cilindro de direcédo

Sem ferrugem, rachaduras, riscos ou detritos na haste
do pistdo. Sem vazamentos.

® Articulacéo de direcdo

Sem pecas soltas ou faltando; sem danos aparentes.

® Conjuntos do eixo frontal

Sem desgaste excessivo; sem danos.

® Caixas de comando (Console e Solo)

Comandos em condi¢cdes boas de operagdo; sem
danos aparentes; letreiros fixos e legiveis. Manete em
condi¢cBes operacionais; sem danos aparentes.

® Baterias

Nivel adequado de eletrdlito; cabos de conexao aper-
tados; sem danos aparentes; sem corroséo nas cone-
x8es dos cabos na bateria.

® Unidade Motor/Bomba e Valvulas

Sem vazamentos; unidades bem fixadas.

® Letreiros na plataforma:

Sem danos aparentes; letreiros fixos e legiveis.

2-4. VISTORIA GERAL DIARIA
(veja a Figura 2-1)

E responsabilidade do usuério inspecionar a maquina
antes do inicio de cada dia de trabalho. O usuéario deve
inspecionar a maquina antes da operagcao, mesmo que a
maquina ja tenha sido colocada em funcionamento por
outro usuario.

A Vistoria Geral Diaria é o método preferido de inspecao.
Use a Figura 2-1 como orientacao para fazer a inspecao.

Além da Vistoria Geral Diéria, inclua os seguintes aspec-
tos como parte da inspecéo diéaria:

® Limpeza geral

Verifique todas as superficies quanto a presenca de
6leo hidraulico derramado e outros objetos e detritos.
Mantenha a limpeza geral desses locais.

® |etreiros

Mantenha todos os letreiros de informacéo e opera-
¢éo limpos e desobstruidos. Quando fizer pinturas ou
limpezas com jatos, cubra os letreiros para manté-los
legiveis.

® Manual de Operagdo e Seguranca e llustracdo
de Pecas para Servico e Manutencéao

Certifique-se que uma copia deste manual esta guar-
dada no compartimento para este fim.

® Diario da maquina

Deve haver um registro (ou diario) da operagédo do
equipamento. Verifique se esta atualizado e que nao
haja nenhuma anotacéo néo esclarecida e que possa
colocar o equipamento numa condigdo operacional
sem seguranga.

Inicie o dia de trabalho com baterias plenamente carrega-

das.
A ADVERTENCIA

Para evitar ferimentos, ndo opere a maquina até que todos
os problemas de mau funcionamento tenham sido resol-
vidos. O uso de uma maquina que nao esteja funcionando
bem é uma violagédo das normas de seguranca.

® Lubrificagéo diaria

Certifique-se que a lubrificagdo tenha sido feita em
todas as pecas que a exijam. Consulte a Tabela de
Lubrificacé@o na Segéo 7 quanto as exigéncias especi-
ficas.

Realize as verificagdes funcionais de acordo com a Visto-
ria Funcional Diéria, paragrafo 2-5.

2-5. VISTORIA FUNCIONAL DIARIA

Depois de feita a inspe¢do geral diaria, faga uma verifica-
¢éo funcional de todos os sistemas, em uma area que
esteja livre de obstru¢des tanto elevadas quanto no nivel
do solo. Primeiramente, verifique todas as fun¢des contro-
ladas pelos comandos de solo. Em seguida, verifique as
funcdes controladas pelos comandos da plataforma.

A ADVERTENCIA

Para evitar ferimentos graves, ndo opere a maquina se
quaisquer alavancas de comando ou chaves alternadoras
que controlam os movimentos da plataforma néo estive-
rem retornando a posicao off (desligado) quando soltas.

1. Levante e abaixe a plataforma varias vezes. Verifi-
que se os movimentos de subida e descida ocor-
rem sem problemas. Verifique a chave interruptora
de Alta Velocidade quando a plataforma comecga a
subir. Verifigue se o sistema de protecdo contra
buracos é acionado quando a plataforma esta sus-
pensa e se os rolamentos de ativacdo estdo em
contato com a barra de conexdo. (Veja a figura
abaixo).
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\ |
-
Plataforma Baixada -
Sistema de Protegdo

contra Buracos

Plataforma Levantada -
Sistema de Protegédo
contra Buracos

o

DO SISTEMA ACIONADO:
APROX. 20MM

2. Movimente a maquina para a frente e para tras;
verifique se a operacao esta adequada.

3. Acione os freios para garantir que funcionam quan-
do a maquina sobe uma superficie inclinada e para.
N&o exceda os limites de inclinagdo da maquina.

4. Vire a direita e a esquerda. Verifique se o funciona-
mento esta adequado.

5. Verifique as marcas de nivel no reservatério de 6leo
hidraulico. Consulte a Tabela de Lubrificacdo na
Secgéo 7.

Observacéo:
Verifique os comandos do solo primeiramente; passe
depois para os comandos na plataforma.

6. Coloque a Chave Seletora de Solo/Plataforma na
posicdo GROUND (Solo). Os comandos na plata-
forma ndo devem funcionar.

7. Coloque a Chave Seletora de Solo/Plataforma na
posicdo OFF (Desligado). Os comandos na plata-
forma/solo ndo devem funcionar.

2-6. REQUISITOS DE TORQUE

Uma Tabela de Torque (Veja a Sec¢éo 7) é oferecida para
ajudar os operadores a resolverem situagdes que exijam
atencdo imediatas, até que se possa avisar ao pessoal
adequado de manutengéo. A tabela da os valores padrédo
de torque, baseados no didmetro e classe dos parafusos,
além de especificar os valores de torque seco, Umido e de
loctite, de acordo com as normas recomendadas em ofici-
nas. A Secdo 7 da também os valores especificos de
torque e os procedimentos periddicos de manutencao,
com a listagem dos componentes individuais. O uso desta
tabela de torque, em conjunto com os procedimentos de
manutencgao preventiva da Secao 8, melhorara a seguran-
¢a, confiabilidade e desempenho desta maquina.

2-7. MANUTENCAO E CARGA DA BATERIA

Ao final do dia de trabalho, as baterias devem ser recarre-
gadas para o préoximo dia. Coloque o Comando de Parada
de Emergéncia na posicdo OFF (desligado). Antes de
recarregar as baterias, certifique-se de que o nivel do
eletrdlito esteja cobrindo as placas. Ligue o carregador da
bateria a uma tomada elétrica de 110V, devidamente ater-
rado, usando um fio de extensdo apropriado. Ajuste o
tempo desejado de recarregamento da bateria, usando
um crondmetro, se equipado. Depois de recarregar, verifi-
que o nivel do eletrélito nas baterias e ajuste, conforme
necessario, utilizando somente dgua destilada. Uma bate-
ria plenamente carregada tera uma gravidade especifica
entre 1.260 a 1.275 indicada no hidrémetro.

A CUIDADO

Ao acrescentar agua destilada as baterias, deve-se usar
um recipiente e/ou funil ndo-metalico. Adicione agua so-
mente até o indicador de nivel ou até 0,95cm (3/8 de
polegada) acima dos separadores.

N&o fume ou permita chamas vivas proximas, quando
estiver recarregando as baterias.

A operacao de recarregamento deve ser feitaem area bem
ventilada.

N&o permita que o acido da bateria entre em contato com
a pele ou o vestuario.

Observacgoes:

Certifique-se de desconectar e guardar os fios de exten-
sao depois de carregar as baterias e antes de colocar a
magquina em funcionamento.

Para evitar transbordamento de eletrdlito, acrescente
agua destilada as baterias depois de carrega-las.
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® Carga Da Bateria

1. Retire a rede de cabos de carga e ligue a uma
tomada de 110V.

2. Deixe carregar as baterias até que o amperimetro
no carregador, se o houver, mostre uma leitura de
zero (0). O tempo normal de carregamento é de 8
a 10 horas.

Observacéo:

Quando as baterias estiverem plenamente carregadas,
retire a rede de cabos de carregamento da tomada. Guar-
de os cabos de carregamento.

3. Certifique-se de que os cabos da bateria estejam
na posicao correta e sem pregas. Feche e assegu-
re todas as portas do compartimento.

As caixas de baterias em cada lado da estrutura sao
facilmente removiveis. A maquina podera ter dois conjun-
tos de caixas de baterias, permitindo um funcionamento
mais longo.

1. Desligue as conexdes rapidas de cabo e retire os
dois pinos de forquilha na parte superior da estru-
tura. Retire as baterias com um monta-cargas (exis-
tem pontos para engate dos mesmos sob as bate-
rias) e leve-as a um local adequado para serem
recarregadas.

2. Instale as novas caixas de baterias, revertendo o
procedimento descrito acima.

Observacgéo:
As caixas de baterias séo intercambiaveis.
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Figura 2-1. Vistoria Geral Diaria (Folha 1 de 2)
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INSTRUCOES

Comece sua Vistoria com o Item 1, conforme indicado no
diagrama. Continue em sentido anti-horario, a partir do
topo da figura, verificando cada item em sequéncia, quan-
to as condi¢des abaixo listadas.

Para evitar ferimentos, ndo opere esta maquina até que
todos os problemas de funcionamento tenham sido sana-
dos. O uso de uma maquina que nao funcione corretamen-
te é uma violacdo das normas de seguranca.

Para evitar a possibilidade de ferimentos, certifique-se
que o abastecimento elétrico a maquina esteja desligado
durante a Vistoria Geral.

Observagéo:

N&o se esqueca de conduzir uma inspec¢éo visual da parte
de baixo do chassis. Freqlientemente, ao inspecionar
essa area, descobrem-se certas condi¢c8es que poderiam
causar danos extensivos as maquinas.

1. Carregador da Bateria - Nenhum dano; deve estar fixado adequadamente.

2. Chave Limitadora de Interrupcéo do Acionamento (3969elétrica) - Fixada
adequadamente; sem danos aparentes.

3. Chave Limitadora de Interrupcéo da Velocidade Alta - Fixada adequada-
mente; sem danos aparentes.

4. Cilindro do Mecanismo de Elevagéo - Fixado adequadamente, sem danos
aparentes, sem pecas faltando ou soltas, sem evidéncia de vazamentos.

5. Cilindro de Direcéo - Fixado adequadamente, sem danos aparentes, sem
pecas faltando ou soltas, sem evidéncia de vazamentos.

6. Conjunto de Roda e Pneu, Frontal, Esquerdo - Fixado adequadamente,
sem danos aparentes, sem parafusos faltando ou soltos.

7. Extremidade do Eixo e Tirante, Frontal, Esquerdo - Sem pecas soltas ou
faltando, sem danos aparentes, fixado adequadamente.

8. Bracos de Elevacdo e Almofadas de Desgaste Deslizantes - Fixados
adequadamente, sem danos aparentes, sem pecas faltando ou soltas.

9. Instalacdo da Bateria - Nivel adequado de eletrélito na célula, cabos
fixados, sem sinais de danos ou corroséo. presilhas funcionando.

10. Escora de Seguranca - Deve estar guardada de forma segura, sem pegas
faltando, sem danos aparentes.

11. Tampa Lateral, Tanque Hidraulico - Sem pegas soltas ou faltando, sem
danos aparentes, fixada adequadamente.

12. Filtro Hidraulico - Sem danos aparentes, fixada adequadamente, sem sinal
de vazamento.

13. Reservatdrio Hidraulico - Sem danos aparentes ou pegas faltando, sem
evidéncia de vazamentos. Nivel recomendado de fluido hidraulico no
indicador de nivel do tanque. A tampa do respirador deve estar firme e
funcionando.

14. Cubos de acionamento, Freios e Cubo, Esquerdos Traseiros - Sem pecas
soltas ou faltando, sem danos aparentes, sem evidéncia de vazamentos.

15.

16.
17.

18.
19.

20.

21.

22.

23.

24.

25.

26.

27.

28.

29.

30.

31.

32.

33.

Conjunto de Roda e Pneu, Esquerdo Traseiro - Fixado adequada-
mente, sem danos aparentes, sem parafusos faltando ou soltos.

Escada - Sem danos, fixada seguramente.

Comando de Inclinacéo - Fixado adequadamente, sem pecas sol-
tas ou faltando, sem danos aparentes.

Estrutura - Sem danos aparentes, sem pegas soltas ou faltando.

Descida Manual - Sem danos aparentes, fixada adequadamente,
sem evidéncia de vazamentos.

Motor e Bomba Hidraulica - Fixados adequadamente, sem danos
visiveis, sem pecas soltas ou faltando, sem evidéncia de vazamen-
tos.

Conjunto de Roda e Pneu, Direito Traseiro - Fixado adequadamen-
te, sem danos aparentes, sem parafusos faltando ou soltos.

Comandos do Solo - Fixados adequadamente, sem pecas soltas
ou faltando, sem danos aparentes. Os letreiros devem estar firmes
e legiveis. Os comandos devem retornar a posigdo de neutro. As
marcacdes dos comandos devem estar legiveis. O manual deve
estar guardado na caixa de armazenagem.

Cubos de acionamento, Freios e Cubo, Direitos Traseiros- Sem
pecas soltas ou faltando, sem danos aparentes, sem evidéncia de
vazamentos.

Vélvula de Comando - Sem pegas soltas ou faltando. Os fios ou
mangueiras devem ter suporte e ndo devem estar danificados ou
partidos.

Tampa Lateral, Valvula de Comando - Sem pegas soltas ou faltan-
do, sem danos aparentes, fixada adequadamente.

Escora de Seguranga - Deve estar guardada de forma segura, sem
pecas faltando, sem danos aparentes.

Tampa do Controlador - Sem pecas soltas ou faltando, sem danos
aparentes, fixada adequadamente.

Instalacéo da Bateria - Nivel adequado de eletrélito na célula,
cabos fixados, sem sinais de danos ou corrosao. Presilhas funci-
onando.

Extremidade do Eixo e Tirante, Frontal Direita - Sem pecas soltas
ou faltando, sem danos aparentes, fixado adequadamente.

Conjunto de Roda e Pneu, Direito Traseiro - Fixado adequadamen-
te, sem danos aparentes, sem parafusos faltando ou soltos.

Instalacéo das Grades - Todas as grades adequadamente fixadas,
sem pecas faltando, sem danos aparentes, correntes em boas
condicOes de uso.

Console de Comando - Comandos e alavancas de controle fixados
adequadamente, sem pegas soltas ou faltando, sem danos apa-
rentes, letreiros fixos e legiveis, alavancas e comandos que voltam
a posicédo de neutro, trava da alavanca de controle trava funciona
adequadamente, comando de parada de emergéncia funciona ade-
quadamente, marcagdes dos controles legiveis.

Conjunto da Plataforma - Sem pecas soltas ou faltando, sem
danos aparentes, extensdo da plataforma funciona adequadamen-
te.

Figura 2-1. Vistoria Geral Diaria (Folha 2 de 2).
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3-1. INFORMAGOES GERAIS

Esta secdo contém as informacdes necessarias para en-
tender os comandos e instrumentos deste equipamento,
bem como seu objetivos e funcdes. E importante ler e
compreender estas informagdes antes de colocar esta
maquina em funcionamento. Estes procedimentos propi-
ciardo uma operacao segura do equipamento e o melhor
desempenho do sistema de elevacgéo.

A IMPORTANTE

Como o fabricante da maquina ndo tem controle direto
sobre a inspecdo de campo e a manutencdo do equipa-
mento, a seguranga nesse sentido € responsabilidade do
usuario e pessoal de operacéo.

® Conhecimento do Usuario/Operador

A primeira obrigagéo de qualquer usuario é o conhe-
cimento detalhado das caracteristicas e limitacbes
operacionais da maquina, independentemente de sua
experiéncia com tipos de equipamentos similares.
Quando operada dentro de sua capacidade nominal,
sobre uma superficie de suporte regular, firme e nive-
lada, esta maquina (nas condicdes em que saiu da
fabrica JLG) proporciona a estabilidade da plataforma
em todas as posicdes. Consulte a Secdo 4-8 sobre as
capacidades da Plataforma e de sua Extenséo.

® |etreiros de aviso

Localizados nas estacdes de comando, os letreiros de
aviso PERIGO, ADVERTENCIA, CUIDADO, IMPOR-
TANTE e INSTRUCAO séo lembretes importantes de

Sistema JLG SMART

Esta maquina é controlada pelo Sistema JLG SMART,
um controlador multiplex de motor, de 24V, que fun-
ciona por meio de um manche de comando e vérias
chaves para operar todas as fungdes da maquina.

Sempre que aplicavel, este manual indica as caracte-
risticas operacionais especiais do Sistema SMART.
Esteja atento a estas indicacdes, pois elas poderdao
ser diferentes das indicag6es em outras maquinas
JLG. Consulte a Se¢do 9, que contém os procedimen-
tos de localizagéo de falhas do Sistema SMART.

Carregador da Bateria

Localizado na parte traseira da maquina, atrds da
escada, o Carregador da Bateria (que pode ser ligado
em uma tomada padrao de 110V) é um carregador de
corrente continua de 24V e saida de 25A. Um cron6-
metro automatico desliga o carregador quando as
baterias estiverem plenamente carregadas. Inclui-se
um disjuntor de chave osciladora que reinicia o carre-
gador, quando ha falta de energia. As luzes indicado-
ras LEDs no painel frontal do carregador indicam o
status da operacgdo de carga (Carga Completa, 80%
da Carga, Carga Incompleta, Carregador Ligado e
Ciclo Anormal).

Estacdo de Comando do Solo

(See Figura 3-1)

A ADVERTENCIA

aspectos que devem ser observados durante a ope- N&o opere a estagcdo de comando do solo quando houver
racdo. Essa informacgdo esta localizada em varios pessoal na plataforma, a ndo ser em casos de emergéncia.

pontos, com o fim especifico de alertar ao pessoal

sobre os riscos potenciais relacionados as caracteris- Realize tantas verificacdes e inspe¢des pré-operacionais

ticas operacionais e limitacdes de carga da maquina.
Veja a secdo Introducgéo, com a definicdo de cada um
desses letreiros.

3-2. COMANDOS E INDICADORES

Algumas maquinas vém equipadas com painéis de co-
mando que usam simbolos ao invés de palavras para
indicar fungdes de comando. Em algumas maquinas, os
painéis de comando poderéo usar exclusivamente simbo-
los. Consulte a Tabela 3-1, onde se mostram esses simbo-
los e suas funcgdes correspondentes.

— JLG Sizzor —

dos comandos de solo quanto forem possiveis.

1. Comutador de Sele¢éo de Solo/Plataforma:

E um seletor de trés posicdes, com acionamento a
chave, que alimenta o Console de Comando da
Plataforma, quando colocado na posicao PLATA-
FORMA. Se a chave for colocada na posi¢édo
GROUND (Solo), interrompe-se a alimentagdo a
plataforma, ficando operacionais somente os co-
mandos do solo. Quando solto da posi¢do de
SOLO, o interruptor volta a posi¢ao de desligado.
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Observacéo:

Se o Seletor de Plataforma/Solo estiver na posi¢do do
centro, interrompe-se a alimentacdo aos comandos de
ambas as estagdes operacionais, podendo-se também
retirar a chave para evitar o uso ndo autorizado da maqui-
na.

Se o Seletor de Plataforma/Solo estiver na posicdo
GROUND (solo), as funcbes do solo operam em baixa
velocidade.

A velocidade baixa é o valor pré-determinado de fabrica
para todas as funcdes. Quando a plataforma é elevada,
todas as fungdes operam somente em velocidade de
arrasto.

2. Comutador de Parada de Emergéncia

Um botéo redondo de luz vermelha e duas posi-
¢des, que alimenta os comandos da plataforma
quando puxado inteiramente (posi¢ao on - ligado).
Quando empurrado inteiramente (posi¢ao off - des-
ligado), a alimentagdo é interrompida aos coman-
dos da plataforma.

3. Horémetro (se instalado):

Um medidor que mostra o numero de horas que a
maquina esta em operagao.

4. Comutador de Elevagéo:

Um comando de elevacao, de contato momenta-
neo e trés posi¢des, que aciona a subida ou desci-
da da plataforma quando colocado nas posi¢cées
UP (subida) ou DOWN (descida).

5. Disjuntor:

Um botdo de comando, de 15A, reajustavel, locali-
zado no painel de comando do solo, que, quando
pressionado, reinicia a alimentagdo & maquina.

® Estacdo de Comando da Plataforma

(See Figura 3-2)

Observacéo:

Para uma operagéo suave e um desempenho otimizado,
a JLG recomenda acionar o controlador até o final de seu
curso, quando se desejar ativar uma funcédo. Pode-se
amortecer o controlador depois deste curso inicial, mas
0 amortecimento normalmente ndo se torna necessario,
devido ao processo de variagdo em rampa que ja esta
incorporado ao SMART Systema.

1. Comando de Elevacgéo:

E o comando que permite elevar e baixar a plata-
forma. O dispositivo de elevacéo é ativado quando
se pressiona o Comando de Elevacgéo e se desloca
0 controlador para a frente (subida) ou para tras
(descida). A velocidade da elevagédo/descida é de-
terminada pela distancia a qual o controlador é
deslocado para frente ou para tras.

O Comando de Elevacgéo faz parte do circuito de
ativacdo, que alimenta o controlador durante 3
segundos depois de pressionado o comando de
elevacao. Se o controlador ndo for acionado dentro
de 3 segundos, o comando deve ser novamente
pressionado antes de ativar o controlador. Quando
o controlador voltar a posigéo central off (desliga-
do), o operador tem 3 segundos para reativar o
controlador ou entdo selecionar uma outra funcéo,
antes que a alimentagdo seja interrompida no cir-
cuito de ativagéo.

A ADVERTENCIA

N&o abaixe a plataforma antes de recolher inteiramente a
extensdo da plataforma.

A IMPORTANTE

N&o tente operar as func¢fes de elevacéo e deslocamento
da maquina ao mesmo tempo: nenhuma das duas funcio-
nara e sera necessario fazer uma pausa e depois pressi-
onar somente um dos comutadores de fungéo para ativar
tal funcéo.

Observacéo:
Quando o Controlador de Deslocamento/Direcdo esta
sendo operado, o Comando de Elevacao néo funcionara.

2. Comando de Alta Velocidade

Quando este comando é usado com um Controla-
dor OEM colocado no modo de deslocamento, ele
promove um fluxo adicional de 6leo no circuito de
transmissao, aumentando a velocidade de trajeto.
Para operar em alta velocidade, pressione o Co-
mando de Alta Velocidade ao mesmo tempo que o
Comando de Deslocamento ou quando estiver
operando a funcdo de deslocamento.

N&o use a Alta Velocidade quando estiver operan-
do a maquina em ambientes fechados ou quando
estiver dando ré.

Observagéo:

O Comando de Alta Velocidade se desligara quando a
plataforma for elevada acima da posi¢éo de guarda, retor-
nando a uma velocidade baixa até que a plataforma seja
baixada inteiramente.

3. Comando de Deslocamento:

Quando usado juntamente ao controlador OEM,
este comando permite colocar a maquina em mar-
cha para frente ou a ré. O movimento é ativado
pressionando-se o Comando de Deslocamento e
empurrando o controlador para frente (marcha a
frente) ou para trads (marcha a ré).

Observacéo:

Esta maquina disp8e de um Sistema de Protecdo contra
Buracos que é ativado automaticamente quando a plata-
forma é levantada. Se o Sistema de Prote¢c&o contra Bu-
racos nao ativar-se plenamente, a funcao de deslocamen-
to é interrompida até que a plataforma baixe inteiramente.
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10.

11.

Comando de Tragéo Positiva (POSI-TRAC):

Quando pressionado, este comando aciona um
solendide navélvula principal de controle, forcando
0 Oleo através de um divisor de fluxo no circuito de
transmissao, mantendo o fluxo do éleo hidraulico
em ambos os motores de transmisséo para obter
uma tracao melhor.

Esse comando faz parte do circuito de ativacdo que
ativa o solendide de tragao positiva por um periodo
predeterminado, quando se pressiona o Comando
de Tracado Positiva. A tracao positiva € desativada
automaticamente depois de transcorrido o tempo
predeterminado. Esta funcdo se realiza somente
quando a funcédo de deslocamento é ativada.

Comando de Extenséo Elétrica do Piso da Platafor-
ma. (ndo esta disponivel)

Luz (Vermelha) do Alarme de Inclinagédo
(se instalada)

Uma luz de alerta que acende quando o chassis
estiver numa inclinag@o de mais de 5 graus.

Comando de Parada de Emergéncia

Este comando é um botao redondo de duas posi-
¢Oes e luz vermelha que alimenta os comandos da
plataforma quando o botéo estiver puxado inteira-
mente (posi¢do ligada). Se estiver pressionado in-
teiramente (posicao desligada) a alimentacao sera
interrompida aos comandos da plataforma.

Buzina (se instalada)

Quando ativado, este botdo comutador permite ao
operador alertar ao pessoal na area sobre a opera-
¢do da maquina.

. Indicador de Descarga da Bateria

(se instalado)

Este medidor da umaindicacao visual da carga das
baterias.

Comando de Diregéo

Um comando acionado pelo polegar, localizado
acima do Controlador OEM, que vira as rodas na
mesma dire¢cdo em que o comando é movido (es-
querda ou direita).

Controlador OEM

Este controlador realiza duas fungdes: velocidade
e direcdo. O controlador OEM é usado em conjunto
com os comandos de Deslocamento, Alta Veloci-
dade e Elevagdo para controlar a velocidade e
direcdo da funcéo selecionada. As fun¢des Deslo-
camento, Alta Velocidade e POSI-TRAC podem ser
operadas simultaneamente, porém as fungfes de
deslocamento e de elevagcdo devem ser operadas
independentemente uma da outra, sendo nenhuma
delas funcionara. Se isso ocorrer, faca uma pausa
e, em seguida, pressione somente um dos coman-
dos para ativar a funcdo desejada.

Observacéo:
O Controlador de Deslocamento/Direcao volta automat-
icamente a posicdo central depois de solto.

A ADVERTENCIA

Para evitar ferimentos graves, ndo opere a maquina se 0s
Comandos de Elevacédo, Deslocamento ou Direcdo nao
voltarem a posicgéo central (off) depois de soltos.

12. Buzina de Adverténcia do Alarme de Inclinacéo (se
instalada)

Esta buzina soa ao ser ativada quando o chassis se
encontrar numa inclinagcéo superior a 5 graus.

A ADVERTENCIA

Se a buzina opcional com alarme da inclinacéo e a luz de
adverténcia estiverem ativadas ao levantar-se a platafor-
ma, imediatamente baixe a plataforma completamente e
reposicione a maquina de forma que fique nivelada antes
de levanta-la novamente.

13. Painel de Comandos Membrana

Um painel que contém as fungdes de Deslocamen-
to, Alta Velocidade, Elevagao, Extenséo Elétrica do
Piso da Plataforma (ainda ndo disponivel) e luz
vermelha de Indicacdo da Inclinagcéo (se instalada).
Os comandos das fun¢des de Deslocamento, Ele-
vagdo e Extensdo Elétrica da Plataforma tem um
pequeno indicador verde LED ao lado, o qual se
acende quando a fungéo estiver ativada. O indica-
dor LED pisca uma ou duas vezes e depois se
apaga, quando o Comando de Parada de Emer-
géncia da Plataforma é ligado. Se os indicadores
LED nédo piscarem ou se ndo pararem de piscar,
desligue e ligue novamente o Comando de Parada
de Emergéncia e ative a funcdo desejada pressio-
nando o comando da funcéo.
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2 E (o] 0| Ke) Horémetro (se instalado)

—— Comando de Parada
de Emergéncia

Comando de Elevacao

Seletor de Plataforma/Solo

Disjuntor

Figura 3-1. Estacdo de Comando no Solo - 1532E/1932E.
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Hordémetro
(se instalado)
e | R
Comando da P
Extens&o Elétrica da — | — Disjuntor
Plataforma
(ndo esta disponivel) <> @
TN Comando de
Comando de \ 7] Parada de
Elevacéo y Emergéncia
. // _/

Seletor de
Plataforma/Solo

Figura 3-2. Estacdo de Comando no Solo - 2033E/2046E/2646E/2658E.

Comando de Parada

de Emergéncia \

Luz de Inclinacao
(se instalada)

Comando de —

Comando
Posi-Trac

Comando de
Deslocamento

Buzina (se instalada)

Comando de
Alta Velocidade

Comando de
Elevacédo

I/—\\
[~~~ |
@ (:) <\\,
Y —
A Rl

Indicador de Carga da
Bateria (se instalado)

| __— Comando de
Direcéo

-
@
-

Controlador

Figura 3-3. Estacdo de Comando da Plataforma - Todos os modelos.
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JLG Sizzor SECAO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS OPERACIONAIS JLG Sizzor
Tabela 3-1. Simbolos do Painel de Comando (Folha 1 de 3).
FUNCAO SIMBOLO FUNCAO SIMBOLO
DESLOCAMENTO

FONTE AUXILIAR

INTERROMPIDO

&

DE SNIVELADO

PRESSIONADO

DESLIGADOR + COMBUSTIVEL
DE BATERIA DUPLO
T PERIGO
CUIDADO (& A CUIDADO ELETRICO
DESLIGAMENTO
CUIDADO Z_B DE EMERGENCIA
COMANDO DE
CHASSIS @ EMERGENCIA

COMANDO DE
AFOGADOR 44 EMERGENCIA PUXADO
VELOCIDADE
DISJUNTOR DO MOTOR
PERIGO DE
PARTIDA A FRIO EXPLOSAO

MOVIMENTO LENTO

CAPACIDADE DA
PLATAFORMA
COM EXTENSAO

APROVACAO DA

@%E ko] 2e--

ESMAGAMENTO “FACTORY MUTUAL”
APROVADO
PERIGO | B A PERIGO VENTILADOR §
t
DESLOCAMENTO ] [ RAPIDO
&
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Tabela 3-1. Simbolos do Painel de Comando (Folha 2 de 3)
FUNCAO SIMBOLO FUNCAO SIMBOLO
CAPACIDADE DA X
PLATAFORMA FIXA % ELEVAGAO
, INTERRUPCAO
COMBUSTIVEL EG DA ELEVAGAO %
PERIGO DE .
ESMACAMENTO AREADE @
DAS MAOS
ALTA VELOCIDADE <
DO MOTOR @ GASLP
BUZINA b- MANUAL
[ 1
OLEO ‘ DESCIDA
HIDRAULICO MANUAL
'
NIVEL (BAIXO) DO BOTAO DE

OLEO HIDRAULICO

w
F 9

DESCIDA MANUAL

C
,NiVEL (ALTO) DO COMANDO ~t-
OLEO HIDRAULICO MESTRE W
5 COMANDO
IGNICAO MESTRE
DESLIGADO
IMPORTANTE CARGA LATERAL -
(INSTRUCOES DE A IMPORTANTE MAXIMA PERMITIDA
SEGURANCA) NA PLATAFORMA &
t

SOMENTE USO
EM INTERIORES

&

CARGA MAXIMA
NA PLATAFORMA
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EM PAVIMENTO
LISO E NIVELADO

JLG Sizzor SEC}AO 3 - COMANDOS E INSTRUMENTOS OPERACIONAIS JLG Sizzor
Tabela 3-1. Simbolos do Painel de Comando (Folha 3 de 3)
FUNCAO SIMBOLO FUNCAO SIMBOLO
VELOCIDADE
MAXIMA LENTO
DO VENTO
AREA DE ELEVACA(Q X » n
PROIBIDA @ DIRECAO W
AREA DE AMARRACAO AREA DE
PROIBIDA AMARRACAO
PLATAFORMA
. C N
ELEVADA - DIRIJA INCLINAGAO

=
A N TRACAO EM DUAS A
SELECAO DA C
PLATAFO%MA/SOLC O RODAS/TRACAO EM !
2z~ QUATRO RODAS T
PLATAFORMA CH PLATAFORMA | { |
TRANSVERSA 25 TRANSVERSA/C E—"
APACIDADE %§

TRACAO POSITIVA
DESATIVADA

CLASSIFICACAO
EE DA “UL”

TRACAO
POSITIVA ATIVADA

ADVERTENCIA

A ADVERTENCIA

©JI®

TERRENO ACIDENTADO - VELOCIDADE

CIRCULACAO RESTRIJTA DA RODA

TERRENO INCLINADQ - LUZES DE Q
CIRCULAGCAO RESTRIfTA TRABALHO /

o
N
“

3-8
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4-1. INFORMAGCOES GERAIS

Esta secdo contém as informagfes necessarias para ope-
rar esta maquina, incluindo procedimentos de viagem,
direcionamento, estacionamento, capacidade de carga
da plataforma e transporte. E importante que voceé leia e
compreenda estes procedimentos antes de operar a ma-
quina. Consulte a Se¢do 3 para obter informacdes mais
detalhadas sobre interruptores, comandos ou instrumen-
tos. Consulte a Figura 3-1 (Estacdo de Comando no Solo)
e 3-2 (Estacao de Comando na Plataforma) para encontrar
o local dos comandos e interruptores.

4-2. OPERACAO DO MOTOR

® Seletor de Plataforma/Solo

Na posicdo GROUND (SOLO), alimenta-se a Estacao
de Comando no Solo. Na posicdo PLATAFORMA, a
bateria alimenta a Estagdo de Comando na Platafor-
ma. Quando a chave estiver na posi¢cdo OFF (desliga-
da), a alimentacao é cortada para todas as fungdes. A
chave deve estar na posicdo central “O” (desligada)
quando se estiver recarregando as baterias ou estaci-
onando a maquina ao final do dia de trabalho.

A IMPORTANTE

Ao mudar a sele¢cédo de solo para plataforma ou vice-versa,
coloque o seletor de alimentacéo na posi¢céo de desligado
(0), faca uma pausa e, em seguida, coloque o seletor na
posicao desejada. Se a alimentacdo nao for ligada, ligue
e desligue o comando de parada de emergéncia ou entdo
faca uma pausa e tente fazer novamente a selecao.

Observacéo:

O SMART Systeméa desligard a maquina depois de dez
minutos de inatividade. Para religar, coloque o Comando
de Parada de Emergéncia na posi¢cdo OFF (desligado) e
depois em ON (ligado).

® Comando de Parada de Emergéncia

Se este botdo estiver puxado inteiramente para fora,
na posicao ON (ligada), existe abastecimento aos
comandos selecionados (plataforma ou solo). Em
caso de emergéncia, empurre a chave para dentro
(OFF), desligando a alimentacdo aos comandos. Se
a maquina desligar-se devido a uma falha qualquer,
coloque o Comando de Parada de Emergéncia na
posicdo OFF e, logo em seguida, em ON, para reini-
ciar o SMART Systema.

® Ativacao do Motor

Com o operador junto aos Comandos da Plataforma,
gire a Chave Seletora de Plataforma/Solo para a posi-
¢do adequada (plataforma ou solo) e puxe para fora
0 Bot8o de Parada de Emergéncia (posicao ligada).
Pressione o Botéo de Ativagdo e acione um comando
de funcé@o. O motor sera ativado e executara a funcédo

desejada.
A CUIDADO

Se foi feita uma paralisagdo ndo programada, em funcéo
de um mau funcionamento do motor, determine e corrija
a causa antes de reiniciar a operagéo.

Apesar do SMART Systema desligar o abastecimento
aos comandos da maquina depois de 10 minutos de
inatividade, coloque sempre a Chave Seletora de Ali-
mentagcéo e o Comando de Parada de Emergéncia na
posicdo “off” (desligada), quando a maquina ndo
estiver em funcionamento.

Observagéo:

Para uma operacao suave e um desempenho otimizado,
a JLG recomenda acionar o controlador até o final de seu
curso, quando se desejar ativar uma funcédo. Pode-se
amortecer o controlador depois deste curso inicial, mas
0 amortecimento normalmente nao se torna necessario,
devido ao processo de variagdo em rampa que ja esta
incorporado ao SMART Systema.

4-3. SUBIDA E DESCIDA (MOVIMENTOS

ELEVATORIOS)

A ADVERTENCIA

N&o eleve a plataforma, a ndo ser que o suporte seja uma
superficie firme e nivelada, sem obstrucdes e buracos.

Observagéo:

N&o tente acionar simultaneamente as fun¢des de Eleva-
¢ao e de Deslocamento. Se as fungdes de Deslocamento
e Elevacéo forem selecionadas simultaneamente, nenhu-
ma delas funcionara. Se isto ocorrer, faga uma pausa e
depois pressione somente uma das chaves de funcédo
para ativar a fungéo desejada.

® Elevacao

1. Gire a Chave Seletora da Alimentacéo para a posi-
¢do desejada (plataforma ou solo).

2. Puxe para fora (ligando-0) o Botdo de Parada de
Emergéncia que seja aplicavel.
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3. Seestiver operando os comandos do solo, coloque
o0 comando de elevagéo na posi¢cdo UP (subida) e
mantenha-o pressionado até que a elevacéo dese-
jada tenha sido alcancada. Se estiver operando 0s
comandos da plataforma, pressione o Comando de
Elevacéo e desloque o controlador para a frente,
pressionando-o até que a elevacédo desejada seja
alcancada.

® Abaixamento

A ADVERTENCIA

Certifique-se de que a area de operagcdo do mecanismo
de elevacéo esteja desimpedida de pessoas e obstaculos,
antes de baixar a plataforma.

Se estiver operando os comandos do solo, coloque o
comando de elevagéo na posi¢cdo DOWN (descida) e
mantenha-o pressionado até que a elevagao desejada
tenha sido alcangada. Se estiver operando os coman-
dos da plataforma, pressione o Comando de Elevacao
e desloque o controlador para tras, pressionando-o
até que a elevacdo desejada seja alcangada.

A ADVERTENCIA

N&o movimente o Comando de Controle da Elevacéo para
a posicao DOWN (para baixo) sem antes recolher inteira-
mente a extensao da plataforma.

4-4. EXTENSAO DA PLATAFORMA

Esta maquina vem equipada com uma plataforma que
pode ser estendida mecanicamente e acrescentar 0,9 me-
tros (3 pés) a parte frontal desta, dando ao operador um
melhor acesso aos locais de trabalho. Para estender a
plataforma, desengate o pino de trava apertando a alavan-
ca localizada na al¢a do lado esquerdo da plataforma e
depois use a alca e a grade para empurrar a extensao da
plataforma para fora. Para recolher a extensao, desengate
0 pino de trava apertando a alavanca e use a alca e a
grade para puxar e recolher a extensdo da plataforma.
Certifique-se de que o pino fique na posi¢éo travado de-
pois que a plataforma tenha sido recolhida.

A ADVERTENCIA

A capacidade maxima da extensdo do piso é de 113kg
(250 Ibs.).

4-5. DIRECAO

Com o polegar posicionado na parte superior do Contro-
lador de Deslocamento/Diregéo, pressione o botéo direito
para deslocar-se para a direita, e 0 botdo esquerdo para
deslocar-se para a esquerda.

Quando solto, o botéo volta a posicéo central off (desliga-
do) e as rodas permanecem na mesma posicdo. Para
endireitar novamente as rodas, pressione o botédo na dire-
cao oposta até que as rodas figuem centradas.

4-6. DESLOCAMENTO (Conducao da Maquina)
(Veja a Figura 4-1)

A ADVERTENCIA

N&o conduza o equipamento com a plataforma levantada,
a ndo ser em superficies lisas, firmes e niveladas, sem
obstrucdes e buracos.

Para evitar a perda de controle sobre a maquina, nao
conduza a maquina em superficies inclinadas, tanto lon-
gitudinais quanto transversais, cujos angulos sejam su-
periores aqueles especificados no letreiro de adverténcia
localizado na plataforma.

Ao conduzir em terrenos inclinados, utilize somente a
velocidade “baixa”. Tenha o maximo de cuidado na mar-
chaaré, se estiver conduzindo a maquina com a platafor-
ma levantada e se estiver conduzindo a dentro de 2 metros
(6 pés) de um obstéaculo.

A selecdo de multiplas fungdes quando estiver subindo
em um terreno inclinado podera causar uma paralisacao
da maquina devido a sobrecorrente. Se isso ocorrer, deixe
0 manete de comando voltar para a posi¢cédo de neutro, e
pause durante 2-5 segundos para permitir que o sistema
se restabeleca, antes de selecionar novamente uma fun-
¢do. Para descer, empurre levemente para a frente o
manete de comando para garantir que os freios estejam
soltos antes de fazer a descida.

Observacéo:

Esta maquina dispde de um Sistema de Protecao contra
Buracos que é ativado automaticamente quando a plata-
forma é levantada. Se o Sistema de Protegéo contra Bu-
racos nao ativar-se plenamente, a funcédo de deslocamen-
to é interrompida até que a plataforma baixe inteiramente.
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NIVELADO

Figura 4-1. Declive e Declive Transversal

® Deslocamento para a Frente e a Ré

1. Coloque o Comando de Selecdo de Platafor-
ma/Solo (na Estacdo de Comando do Solo) na
posicao PLATAFORMA.

2. Puxe para fora (ligado) o Botdo de Parada de
Emergéncia na Estacdo de Comando da Platafor-
ma.

3. Desloque o Controlador de Deslocamento/Dire¢éo
para a posicao frontal ou ré, conforme desejado. O
angulo do controlador determina a velocidade de
deslocamento (quanto maior o angulo, maior a
velocidade).

A MPORTANTE

A tracdo méaxima é obtida no movimento de ré. Utilize o
movimento de ré para carregar um caminhao ou quando
ndo conseguir tracdo suficiente no movimento para a
frente.

Observagéo:

Para uma operacao suave e um desempenho otimizado,
a JLG recomenda acionar o controlador até o final de seu
curso, quando se desejar ativar uma funcdo. Pode-se
amortecer o controlador depois deste curso inicial, mas
0 amortecimento normalmente ndo se torna necessario,
devido ao processo de variagdo em rampa que ja esta
incorporado ao SMART Systema.

4-7. ESTACIONAMENTO E GUARDA

Observagéo:

Antes de estacionar as unidades movidas a bateria duran-
te a noite, verifique o Indicador da Condicdo da Bate-
ria/Horbmetro para ver qual a situacado do carregamento
das baterias. Recarregue, seguindo as instru¢cdes da Se-
¢do 2, para garantir que a maquina esteja pronta para
funcionar no dia seguinte.

Para estacionar e fechar a maquina, siga os seguintes
passos:

1. Conduza a maquina até um &area razoavelmente
protegida.

2. Certifique-se de que a plataforma esteja totalmente
baixada.

3. Coloque o Comando de Parada de Emergéncia na
posicdo OFF (desligada). Gire o Seletor de Plata-
forma/Solo para a posicao OFF e retire a chave para
impedir qualquer uso nédo-autorizado da maquina.

4. Se necessario, cubra os Comandos da Plataforma
para proteger os letreiros de instrugéo, adesivos de
adverténcia e comandos operacionais contra
quaisquer efeitos ambientais.

5. Ponha calgos em pelo menos duas rodas quando
a maquina ficar inativa por um periodo mais longo.
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4-8. CAPACIDADE DE CARGA DA PLATAFORMA

A capacidade nominal de carga maxima da plataforma
esta indicada num letreiro localizado na plataforma e
dada. Esta capacidade maxima baseia-se no atendimento
as seguintes condicdes:

1. Amaquina deve estar suportada por um pavimento
liso, firme e nivelado.

2. Todos os dispositivos de frenagem devem estar
engatados.

3. A capacidade maxima da plataforma para cada
modelo, na configuragdo padréo, é a seguinte:

1532E - 272kg (600 Ib)

1932E - 227kg (500 Ib)
2033E/2646E - 340kg (750 Ib)
2046E/2658E - 454kg (1.000 Ib)

4. A capacidade opcional da plataforma para os Mo-
delos 2033E e 2064E ¢é de 454kg (1.000 Ib).

5. A capacidade maxima da extensdo manual da pla-
taforma é de 113kg (250 Ib).

A carga deve ser distribuida uniformemente na plataforma
e colocada préxima ao centro da mesma, sempre que
possivel.

4-9. ESCORAS DE SEGURANCA

A CUIDADO

Use sempre a escora de seguranca quando algum traba-
lho de manutengéo na maquina exigir que o mecanismo
de elevacdo esteja levantado.

Para acionar a escora de seguranca, levante a plataforma
e gire a escora no sentido horario até que esta fique na
posicédo vertical. Abaixe a plataforma até que a escora de
seguranca fique encaixada entre os dois eixos cruzados
estendidos. A manutencdo podera comecar.

Para guardar a escora de seguranga, levante a plataforma
de forma que a escora possa ser girada no sentido anti-
horario até que se encaixe no batente localizado nos
bracos de elevagéo.

4-10. AMARRACAO DA MAQUINA

Durante o transporte, certifique-se de que a plataforma
esteja totalmente recolhida no modo de guarda, estando
a maquina amarrada de forma segura no caminhdo de
transporte ou na carroceira do reboque. Existe uma haste
em forma de U, soldada na frente da estrutura, que pode
ser utilizada como ponto de amarragdo. Além disso, exis-
tem dois aros soldados um em cada lado da parte traseira
da estrutura para a amarragao.

A ADVERTENCIA

Use os aros de amarragdo somente para amarrar a maqui-
na para o transporte. Nao use os aros de amarracao para
levantar a maquina.

4-11. LEVANTAMENTO DA MAQUINA

Se for necessario levantar a maquina, use um monta-car-
gas. Nos modelos 1532E, 1932E, 2046E, 2646E e 2658E,
a parte traseira da maquina tem encaixes para 0 monta-
cargas. No modelo 2033E, na parte traseira da maquina,
logo atras e abaixo do conjunto de freio, existe uma barra
dobravel. Para levantar o modelo 2033E pela parte de tras,
puxe a barra para baixo e coloque os garfos do monta-car-
gas entre as grades da estrutura e a barra dobravel.
Depois de transportar a maquina, retire os garfos e levante
a barra. Além disso, todos os modelos podem ser levanta-
dos, por qualquer um dos lados, usando-se um monta-
cargas e desde que os garfos destes Ultimos se encaixem
nas posi¢des indicadas nos adesivos colocados na ma-
quina. E muito importante que o operador do monta-car-
gas use somente os pontos designados para levantar a

maquina.

As maquinas podem vir equipadas, opcionalmente, com

algcas de levantamento parafusadas nos quatro cantos da
estrutura. Estas algas permitem que a maquina seja icada
usando-se guindastes ou outros dispositivos adequados
de levantamento.

Observagéo:

Os monta-cargas, guindastes e outros dispositivos de
levantamento devem ter capacidade para suportar os
seguintes pesos: 1532E - 1.134kg (2.500lbs); 1932E -
1.179kg (2.600 Ibs); 2033E - 1.678kg (3.700 Ibs); 2046E -
1.588kg (3.500 Ibs); 2646E - 1.814kg (4.000 Ibs); 2658E -
1.905kg (4.200 Ibs).
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5-1. INFORMAGOES GERAIS

Esta secédo da uma lista de equipamentos opcionais para
esta maquina, com uma breve descrigao.

A IMPORTANT

Se acrescentar uma opgao elétrica ou eletrbnica a maqui-
na, ndo execute o aterramento do dispositivo no chassis
damaquina. Umdispositivo elétrico ou eletrénico que seja
aterrado no chassis é visto pelo SMART Systema como
um curto-circuito, fazendo surgir um cédigo de falha.
Aterre todos os dispositivos elétricos e eletrbnicos no
terminal apropriado do controlador do SMART Systema.

5-2. EQUIPAMENTOS OPCIONAIS

® BUZINA

Localizada na estrutura da maquina, a buzina de
adverténcia é controlada por um botdo de comando
na Estagdo de Comando da Plataforma. A buzina de
adverténcia permite que o operador avise ao pessoal
nas imediacdes sobre a presenca da maquina em
operagéao.

® ALARME DE DESLOCAMENTO

Montado imediatamente abaixo da Esta¢do de Co-
mando do Solo, este alarme produz uma adverténcia
audivel quando a maquina estiver no modo de deslo-
camento. Ele funciona tanto no movimento a frente
como de ré para alertar ao pessoal no local de traba-
Iho que a maquina esta se deslocando.

® ALARME DE MOVIMENTO

Montado imediatamente abaixo da Estacdo de Co-
mando de Solo, este alarme produz uma adverténcia
audivel quando a méaquina estiver no modo de deslo-
camento ou modo de elevagdo. Ele funciona nos
movimentos para frente, de ré, subida ou descida da
plataforma, para alertar o pessoal no local de trabalho
que a maquina esta se deslocando ou se movimen-
tando verticalmente.

— JLG Sizzor —

ALARME DE DESCIDA

Montado imediatamente abaixo da Estacdo de Co-
mando de Solo, este alarme produz uma adverténcia
audivel quando o Comando de Elevagédo na platafor-
ma é colocada na posicéo de descida. O objetivo do
alarme é alertar o pessoal no local de trabalho que a
plataforma esta em movimento para que estes evitem
a area de operagdo do mecanismo de elevacao.

ALARME DE INCLINAGAO

Este alarme detecta quando a maquina esta desnive-
lada (acima de 5 graus). Uma luz de adverténcia
acende na Estacdo de Comando da Plataforma e
dispara a buzina da maquina, alertando o operador.

TOMADA DE 110V

A tomada dupla de 110V é montada no estribo da
plataforma. A tomada é conectada a um plugue na
estrutura da maquina, o qual pode ser conectado a
uma tomada no solo.

LUZES DE TRABALHO NA PLATAFORMA

Podem ser instaladas luzes de trabalho nas grades da
plataforma, fornecendo uma melhor iluminacdo ao
operador.

PNEUS QUE NAO DEIXAM MARCA

Para uso em interiores, estes pneus sao feitos de um
composto especial, diferente dos pneus tradicionais,
e nao deixam marcas negras em pisos e outras super-
ficies.

BALIZA ROTATIVA

Uma baliza rotativa de cor &mbar, instalada do lado
esquerdo da estrutura da maquina. Quando a maqui-
na estiver ligada, a luz é ativada, fornecendo um alerta
visual da operacéo.

INDICADOR DE CARGA DA BATERIA

O indicador de carga da bateria, localizado no console
de comando da plataforma, € um medidor que dauma
indicagéo visual da condicé@o das baterias.
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PNEUS DE FLUTUACAO/TRACAO

Estes pneus adicionais, de maior largura e com banda
de rodagem mais robusta que 0s pnheus convencio-
nais, estéo disponiveis para os modelos 2046E, 2646E
e 2658E.

INVERSOR DE 800 WATTS

5-2

O inversor de 800 watts pode ser montado na parte
frontal da estrutura da maquina, acima do conjunto
pneu e roda frontal direito. Ele converte a corrente
continua produzida pela bateria em corrente alternada
a 110V, a qual é enviada a plataforma para alimentar
diversas ferramentas elétricas que usam corrente al-
ternada.

GRADES DOBRAVEIS

As grades dobraveis permitem que o operador leve a
magquina a locais onde pode haver problema de afas-
tamento suficiente devido a altura da plataforma. As
grades dobraveis ddo ao operador um afastamento
adicional.

ALCAS DE LEVANTAMENTO

A maquina pode vir equipada com al¢as de levanta-
mento parafusadas nos quatro cantos da estrutura da
maquina. Estas alcas permitem que a maquina seja
levantada usando correntes ou outros dispositivos
adequados de icamento.
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6-1. INFORMACOES GERAIS 6-3. COMANDOS DE EMERGENCIA E SUAS

LOCALIZACOES

Esta secdo contém informacdes sobre os procedimentos,
sistemas e comandos a serem usados em caso de emer-
géncia. Antes da operacdo da maquina, e periodicamente
a partir dai, todo o pessoal cujas responsabilidades inclu-
em trabalhar na maquina ou que estdo em contato com a
mesma, devem estudar este manual.

® Chave de Parada de Emergéncia

Quando pressionado, este botao redondo de luz ver-
melha, localizado nas Estacdes de Comando da Pla-
taforma e do Solo, interrompera imediatamente todas
as funcbes da maquina e paralisara a operagéo da
mesma.

6-2. PROCEDIMENTOS DE MOVIMENTO

DE EMERGENCIA

A ADVERTENCIA

Verifique diariamente e certifique-se que o funcionamento
do Comando de Parada de Emergéncia e que as instru-
¢cOes de comando do solo estejam no lugar e sejam
legiveis.

E proibido rebocar esta maquina. Use os seguintes proce-
dimentos SOMENTE para um movimento de emergéncia
até uma area de manutengdo adequada.

1. Escore adequadamente as rodas.

2. Gire o botdo de manejo preto da valvula principal
de comando totalmente no sentido anti-horario ®
para desengatar os motores de transmissao.

Chave Seletora de Plataforma/Solo

3. Usando uma chave de boca de tamanho adequa- O Seletor de Plataforma/Solo, operado a chave e

do, desengate o freio de estacionamento deslocan-
do os cames do freio até a posi¢é@o horizontal.

4. Com o auxilio de equipamento adequado, retire as
escoras e leve a maquina até uma area apropriada
para trabalho de manutencéo.

Depois de deslocar a maquina, siga o0s seguintes procedi-
mentos:

1. Posicione a maquina em uma superficie plana e
firme.

2. Calce as rodas de forma segura.

3. Usando uma chave de boca de tamanho adequa-
do, engate o freio de estacionamento deslocando
os cames do freio até a posicéo vertical.

4. Gire o botéo preto da valvula principal de comando
completamente no sentido horario.

5. Retire os cal¢os das rodas.

localizado na Estagdo de Comando de Solo, pode
também ser usado para interromper o funcionamento
da maquina em uma situacdo de emergéncia. Para
desligar o abastecimento elétrico da maquina, gire o
Seletor de Plataforma/Solo para a posicao central OFF

(0).

Estacao de Comando do Solo

A Estagdo de Comando do Solo esta localizada do
lado direito da estrutura. Os comandos deste painel
permitem suprimir os comandos da plataforma e pas-
sar a controlar a elevacdo e descida da plataforma.
Coloque o Seletor de Plataforma/Solo na posicéo
Solo e coloque o Comando de Elevagéo na posicéo
para cima (levantar) ou para baixo (baixar).

Sistema de Descida Manual

— JLG Sizzor —

Caso haja uma falha total no fornecimento de energia,
use a valvula de descida manual para baixar a plata-
forma usando a gravidade. O anel de descida manual
estd localizado do lado esquerdo da estrutura da
maquina, logo atras da roda dianteira esquerda. O
anel esta conectado, através de um cabo, com a
valvula de descida manual o cilindro de elevacao.
Puxe o anel de descida manual para abrir o carretel
da valvula e abaixar a plataforma.
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6-4. OPERACAO DE EMERGENCIA

Uso dos Comandos de Solo

1. O pessoal de solo deve estar totalmente familiari-
zado com as caracteristicas operacionais da ma-
quina e as fungdes de comando de solo antes que
uma situacé@o de emergéncia ocorra. O treinamento
deve incluir a operagdo da méaquina, a andlise e
entendimento desta secéo e exercicios praticos de
operacdo dos comandos em emergéncias simula-
das.

Se o0 operador ndo conseguir controlar a
maquina

Se o operador na plataforma estiver impedido, preso
ou incapaz de operar ou controlar a maquina:

1. Opere a maquina usando os comandos de solo,
com a ajuda somente do pessoal e equipamento
(tais como guindastes, guinchos suspensos, etc.)
que sejam necessarios para eliminar, de forma
segura, 0 perigo ou a condi¢do de emergéncia.

2. Somente outras pessoas qualificadas na platafor-
ma poderdo usar os comandos da plataforma, se
for necesséario.

A ADVERTENCIA

N&o continue a operacédo se os comandos nao funciona-
rem adequadamente.

3. Use guindastes, monta-cargas ou outros equipa-
mentos disponiveis para retirar as pessoas que
ocupam a plataforma e estabilizar o movimento da
maquina caso os comandos sejam inadequados
ou caso ndo funcionem adequadamente quando
acionados.

Se a plataforma ficar presa na posicao elevada

6-2

Se a plataforma ficar emperrada ou presa em estrutu-
ras ou equipamentos elevados, ndo continue a ope-
racdo da maquina, seja a partir do solo ou da platafor-
ma, até que o operador e todo o0 pessoal sejam
retirados e levados a um local seguro. Somente entdo
deve-se tentar soltar a plataforma usando o equipa-
mento e pessoal que seja necessario. Ndo opere 0s
comandos fazendo com que uma ou mais rodas perca
contato com o solo.

Inspecéo ap6és um incidente

Depois de um incidente qualquer, inspecione cuida-
dosamente a maquina e teste todas as fungdes come-
¢ando com os comandos do solo e depois, 0s coman-
dos da plataforma. Nao levante a plataforma acima de
3 metros (10 pés) até ter certeza de que todos os
danos forma reparados, se for o caso, e de que todos
os comandos estejam operando corretamente.

6-5. NOTIFICAGAO DE INCIDENTE

Contato na JLG

E absolutamente essencial que a JLG Industries, Inc.
seja informada imediatamente sobre qualquer inci-
dente que envolva um produto da JLG. Mesmo que
ndo haja evidéncia de ferimento ou danos a proprie-
dades, o Departamento de Seguranca e Confiabilida-
de de Produto deve ser contatado por telefone e
informado dos detalhes necessarios.

Omissédo em nédo avisar a JLG

Lembre-se que a omissdo em avisar o fabricante so-
bre um incidente envolvendo um produto da JLG
Industries, dentro de 48 horas da ocorréncia do mes-
mo, podera invalidar certas condi¢des da garantia que
cobre aquela maquina especifica.
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JLG Sizzor

SECAO 7 - ESPECIFICACOES

JLG Sizzor

7-1. CAPACIDADES

* Tanque de Oleo Hidraulico

1532E/1932E

14 litros (3,7 galdes) na marca de “cheio” do
tanque.

12,1 litros (3,2 galdes) na marca de “adicionar”
do tanque.

2033E/2046E/2646E/2658E

20,4 litros (5,4 gal6es) na marca de “cheio” do
tanque.

15,9 litros (4,2 galdes) na marca de “adicionar”
do tanque.

® Sistema Hidraulico (incluindo tanque)

1532E/1932E - Aproximadamente 16,8 litros
(4,4 galdes)

2033E/2046E/2646E/2658E - Aproximadamente
24,6 litros (6,5 galdes)

7-2. DADOS DOS COMPONENTES

e Conjunto de Bomba Hidraulica/Motor
Elétrico (Todos os modelos)

Motor CC 24V
Bomba de engrenagem em 2 sec¢des - 11,7 Ipm
(3,1 gpm) de vazdo em cada secdo.

® Carregador da Bateria.

Entrada CA de 110V, 60Hz
Saida cc de 24V, 25A, com auto-crondmetro

® Baterias (4)

Padrédo (todos os modelos): 6V, 235A-hora

® Sistema de Direcao/Transmisséo

Freio de estacionamento - Todos 0os modelos:
Cilindro duplo, com aplicacédo de mola,
desengate hidraulico.

Motores de transmissao:

1532E/1932E - 205 cm3 (12,5 pol.3) de des-
locamento.

2033E - 233 cm3 (14,2 pol.3) de deslocamento.

2046E/2646E/2658E - 261 cm3 (15,9 pol.3) de
deslocamento.

® Pneus

Pneus -1532E/1932E
Padréo - 4,50 x 14,00 - Sélido, C/ estria

Opcional - 4,50 x 14,00 - Sélido, Sem marcas,
C/ estria

Pneus - 2033E/2046E/2646E/2658E

Padréo - 5,00 x 16,00 - Solido, C/ estria
Opcional - 5,00 x 16,00 - Sélido, Sem marcas,
C/ estria
Opcional (2046E/2646E/2658E) - 7,50 x 16,00
- Sélido, Ranhura de flutuacao

® Filtro Hidraulico - Em linha

Retorno - Tipo Secundario
Nominal 10 Microns.

® Dimensodes da Plataforma

1532E/1932E - 0,8m x 1,6m (30 pol. x 64 pol.)
2033E - 0,8m x 2,4m (30 pol. x 94 pol.)
2046E/2646E - 1,1m x 2,4m (42 pol. x 94 pol.)
2658E - 1,4m x 2,4m (54 pol. x 94 pol.)

7-3. DADOS DE DESEMPENHO

® Velocidade de Deslocamento

1532E/1932E

Baixa Velocidade - 2,1 km/h (1,3 mi/h)
Velocidade Elevada - 1,1 km/h (0,7 mi/h)
Velocidade Maxima - 3,9 km/h (2,4 mi/h)

2033E

Baixa Velocidade - 2,1 km/h (1,3 mi/h)
Velocidade Elevada - 1,1 km/h (0,7 mi/h)
Velocidade Maxima - 4,4 km/h (2,75 mi/h)

2046E

Baixa Velocidade - 2,1 km/h (1,3 mi/h)
Velocidade Elevada - 1,1 km/h (0,7 mi/h)
Velocidade Maxima - 3,6 km/h (2,25 mi/h)

2646E/2658E

Baixa Velocidade - 1,9 km/h (1,2 mi/h)
Velocidade Elevada - 1,1 km/h (0,7 mi/h)
Velocidade Maxima - 3,6 km/h (2,25 mi/h)

® Inclinacéo do terreno

Todos os modelos - 25%
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Raio de Giro Interno

1532E/1932E/2033E - 7,6 cm (3 pols.)
2046E/2646E/2658E - 40,6 cm (16 pols.)

Angulo de Giro Interno

1532E/1932E/2033E - 87 graus
2046E/2646E/2658E - 80 graus

Elevacao

1532E
Subida - 20-24 segundos
Descida - 16-20 segundos

1932E

Subida - 20-24 segundos
Descida - 18-22 segundos

2033E/2046E
Subida - 25-31 segundos
Descida - 25-31 segundos

2646E/2658E
Subida - 38-46 segundos
Descida - 31-39 segundos

Capacidade da Plataforma

1532E - 272kg (600 Ibs.)

1932E - 227kg (500 Ibs.)

2033E/2046E - Padrao - 340kg (750 Ibs.)
2033E/2046E - Opcional - 454kg (1,000 Ibs.)
2046E/2658E - 454kg (1,000 Ibs.)

Capacidade de Extensdo Manual da Plata-
forma

Todos os modelos - 113kg (250 Ibs.)

Peso da Maquina

1532E - aproxim. 1.089kg (2.400 Ibs.)
1932E - aproxim. 1.143kg (2.520 Ibs.)
2033E - aproxim. 1.615kg (3.560 Ibs.)
2046E - aproxim. 1.542kg (3.400 Ibs.)
2646E - aproxim. 1.769kg (3.900 Ibs.)
2658E - aproxim. 1.837kg (4.050 Ibs.)

® Distancia entre os eixos

1532E/1932E - 1,3 metros (50,0 pols.)
2033E/2046E/2646E/2658E - 1,9 metros (73,0 pols.)

e Altura da Maquina (Plataforma Totalmente
Elevada)

1532E - 4,6 metros (15 pés)
1932E - 5,8 metros (19 pés)
2033E/2046E - 6,1 metros (20 pés)
2646E/2658E - 7,9 metros (26 pés)

® Altura da Maquina (Plataforma Abaixada)

1532E - 1,9 metros (75,75 pols.)

1932E - 2,0 metros (79,75 pols.)
2033E/2046E - 2,0 metros (79,0 pols.)
2646E/2658E - 2,1 metros (84,25 pols.)

® Altura da Grade da Plataforma

Todos os modelos - 1,0 metro (39,5 pols.)

® Comprimento da Maquina

1532E/1932E - 1,7m (68,0 pol.)
2033E/2046E/2646/2658E - 2,4m (96,0 pol.)

® |argura da Maquina

1532E/1932E com pneus padrdo - 0,8 m (32,5 pols.)
2033E com pneus padrao - 0,8 m (33,0 pols.)
2046E/2646E com pneus padréo - 1,2 m (46.0 pols.)
2658E com pneus padréo - 1,5 m (58,0 pols.)

2046E/2646E/2658E com pneus de flutuagéo
opcionais - 1,5 m (60,0 pols.)

® Altura acima do solo

Com Plataforma Abaixada
Todos os modelos - 5,4 cm (2,13 pols.)

Com Plataforma Elevada
Todos os modelos - 1,9 cm (0,75 pols.)
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® Carga Maxima do Pneu

1532E - 517 kg (1.140 Ibs) a 4,9 bar (71 psi)
1932E - 503 kg (1.110 Ibs) a 4,8 bar (69 psi)
2033E - 744 kg (1.640 Ibs) a 5,7 bar (83 psi)
2046E - 735 kg (1.620 Ibs) a 5,9 bar (85 psi)
2646E - 785 kg (1,730 Ibs) a 7,0 bar (102 psi)
2658E - 839 kg (1.850 Ibs) & 7,2 bar (104 psi)

7-4. EXIGENCIAS DE TORQUE

Tabela 7-1. Exigéncias de Torque

Descricio Valor do Torque Horas de
¢ (Seco) Intervalo
Porcas da roda 122 Nm 50
(90 pés.lbs.)

Cubos da roda para o 169-203 Nm* 600
motor de transmissao (125-150 pés.lbs.)
Parafusos de fixacdo da bar- 102 Nm
ra de elevacédo (900 pols.lbs.) 600
(Somente no 2033E) (c/Loctite)
Porcas do terminal da 7 Nm Somente na
bateria do controlador do (60 pols.lbs.) substituicdo do
motor controlador

* Aperte a pca a 1eco), depois acrescente torque adicional
para alinhar a ranhura com o orificio no eixo, de forma a
instalar o contrapino.

Observagéo:

Quando houver necessidade de manutengédo ou um para-
fuso estiver solto, consulte a Tabela de Torque na Figura
7-1 para determinar o valor mais adequado de torque.

7-5. LUBRIFICACAO

® Oleo Hidraulico

Observacoes:

Os 6leos hidraulicos devem ter qualidades anti-desgaste,
pelo menos segundo a Classificacdo de Servigo GL-3 da
API, e uma estabilidade quimica suficiente para o servigo
do sistema hidraulico moével. A JLG Industries recomenda
0 6leo hidraulico Mobilfluid 424, que tem uma viscosidade
SAE de 10W-30 e um indice de viscosidade de 152 ou,
como alternativa, o 6leo hidraulico Kendall Hyken 052,
que tem viscosidade SAE de 10W-20 e indice de viscosi-
dade de 152. Os 6leos Mobilfluid 424 e Kendall Hyken 052
sao inteiramente compativeis e podem ser misturados,
conforme seja necessario.

Quando as temperaturas permanecem consistentemente
abaixo de -7°C (-20°F), podera ser acrescentado um volu-
me de combustivel diesel No. 2, sem exceder 20% da
capacidade do sistema, ao reservatorio de 6leo hidrauli-
co. Este combustivel diesel tornard mais “ralo” o 6leo
hidraulico permitindo uma melhor operagdo com tempo
mais frio, e se dissipara quase completamente no sistema
hidraulico ao longo de uma periodo de varios meses.
Depois de terminada a estagéo fria, podera ser necessério
drenar e encher novamente o sistema hidraulico para
retirar do sistema qualquer residuo do combustivel diesel.

Além das recomendac¢des da JLG, ndo se recomenda
misturar 6leos de marcas ou tipos diferentes, pois podem
nao conter os mesmos aditivos exigidos ou podem nao
ter uma viscosidade compativel. Caso se deseje utilizar
um 6leo hidraulico diferente do Mobilfluid 424 ou Kendall
Hyken 052, entre em contato com a JLG Industries para
obter as recomendacdes apropriadas.

® Especificagdes de Lubrificagdo

Tabela 7-3.
EspecificagOes de Lubrificagéo

CODIGO ESPECIFICACOES

Tabela 7-2. Oleo Hidraulico

Faixa De Temperatura

Operacional Do Sistema Grau De

viscosidade Sae

Hidraulico

-18°C a -5°C
(0°F a 23°F)
-18°C a +99°C
(0°F a 210°F)
+10°C a +210°C
(50°F a 210°F)

10w

10w-20, 10W-30

20W-20

MPG MultiPurpose Grease (Graxa multi-uso) com um
ponto minimo de gotejamento de 350°F. Excelente
resisténcia a agua e qualidades adesivas, além de ser
um tipo que suporta presséo extrema. (Timken OK 40
libras minimo).

EPGL Extreme Pressure Gear Lube (Oleo de Engrenagens
de Pressdo Extrema) que atende a classificacéo de
servigo GL-5 do API ou a Especificacdo Militar MIL-L-
2105.

HO Hydraulic Oil (Gleo hidraulico). Atende a
classificacdo de servico GL-3 do API, ex. Mobilfluid
424 ou Kendall Hyken 052.

Observagédo
Veja na Figura 7-2 os procedimentos especificos de lubri-
ficacéo.
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Figura 7-1. Tabela de Torque
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NUMERO NO./TIPO DE PONTOS LUBRIFICACAOQ/ HORAS DE "
iNpicE | COMPONENTE DE LUBRIFICACAO METODO INTERVALO CUURIHIOS
1 Oleo Hidraulico Tampa de HO - Verifique o nivel de HO 10 Verifique o 6leo a cada 10 horas.
Enchimento/Plugue de  HO - Troque o HO 1200 Troque o 6leo a cada 1.200 horas.
Drenagem
2 Elemento do Troque o filtro depois das primeiras 50
Filtro Hidraulico N/A N/A 50/300 horas de operacdo, e depois a cada 300
horas.
3 Alojamento do 2 Guarnicdes de
Pino Central Engraxamento MPG - Pistola de Pressdo 600 N/A
(1 em cada alojamento)
4 Mancais da Roda 2 - Rodas Traseiras MPG - Renovar a graxa 1200 N/A

Guia de Lubrificantes:
MPG - Graxa Multi-Uso
HO - Oleo Hidraulico - Mobilfluid 424 ou Kendal Hyken 052

A ADVERTENCIA

PARA EVITAR FERIMENTOS PESSOAIS, USE EQUIPAMENTO DE SEGURANCA
PARA FAZER QUALQUER MANUTENGCAO QUE EXIJA A ELEVACAO DA PLATAFORMA.

Observacoes:

1. Certifique-se de lubrificar itens semelhantes em ambos os lados da maquina.

2. Os intervalos de lubrificagdo recomendados sdo baseados no uso normal. Se a maquina estiver sujeita a
condicdes de operagdo severas, 0 usudrio deve ajustar as exigéncias de lubrificagdo de forma correspondente.
3. Os intervalos de lubrificagdo séo calculados em 10 horas de operacdo da maquina por semana.

Figura 7-2. Tabela de Lubrificacdo - 1532E/1932E/2033E/2046E/2646E/2658E.
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SECAO 7 - ESPECIFICACOES JLG Sizzor

7-6. ESPECIFICACOES DO CILINDRO

Observacéo:

Todas as dimensfes estao no sistema métrico (cm), com
as dimensdes em polegadas em parénteses.

Tabela 7-4. Especificacdes do Cilindro

X DIAM.
DESCRICAO CALIBRE | CURSO DA HASTE

Cilindro de Elevacéo 51 77,8 51
(1532E/1932E) (3,00) (30,625) (2,00)
Cilindro de Elevacéo 8,9 101,0 51
(2033/2046E) (3,50) (39,75) (2,00)
Cilindro de Elevacéo 10,2 101,0 6,4
(2646E/2658E) (4,00) (39,75) (2,50)
Cilindro de Direg&o - Todos 3,8 15,9 1,9
0s modelos (1,50) (6,25) (0,75)
Cilindro do Freio de Estacio- 4.4 44 2,9
namento - Todos os modelos  (1,75) (1,75) (1,125)

7-7. PARAMETROS DE PRESSAO

Descarga Principal - 207 bar (3.000 psi)

Descarga da Direcao - 103 bar (1.500 psi)

Descarga da Elevacéao - 145 bar (2.100 psi)

Descarga da Descida - 55 bar (800 psi)

Chave de Pressao de Alta Velocidade - 76 bar

Descarga da Extensao Elétrica
do Piso da Plataforma (se instalada) - 207 bar

7-6

(1.100 psi)

(3.000 psi)

7-8. LOCALIZACAO DOS NUMEROS DE SERIE

(Ver Figura 7-3)

Para a identificacdo da maquina, foi-lhe afixada uma pla-
queta com seu numero de série. Em todos os modelos, a
plaqueta esta localizada em um dos dois lugares seguin-
tes (dependendo da data de fabricagc&o): na parte traseira
central da estrutura, logo abaixo do Ultimo degrau da
escada, ou no estribo da parte traseira da plataforma.
Verifique o local especifico em sua maquina. Além disso,
se a plagueta com o numero de série estiver danificada ou
faltando, o nimero de série estd também estampado na
parte frontal direita da estrutura.

7-9. COMUTADORES DE LIMITACAO

As maguinas vém esquipadas com 0s seguintes comuta-
dores de limitag&o:

Alarme de Inclinagéo (opcional) - 5 graus - Acende
uma luz na plataforma e dispara um alarme quando a
maquina se encontrar mais do que 5 graus fora de
nivel em qualquer direcao.

Interrupgédo da Alta Velocidade - A alta velocidade é
interrompida quando a plataforma se eleva acima da
posicdo de guarda.

Interrupgéo de Capacidade de 1.000 libras (454 kg)
(Opcional nos modelos 2033E e 2646E) - Quando
0s modelos 2033E e 2646E estiverem equipados com
a capacidade de plataforma opcional de 454kg (1.000
Ibs.), este comutador de limitag&o interrompe a trans-
missdo nas seguintes alturas de plataforma:

2033E - 5,2m (17 pés)
2646E - 5,8m (19 pés)
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Figura 7-3. Localizagcdes do Numero de Série.

7-10. PESOS DOS COMPONENTES PRINCIPAIS

Tabela 7-5. Pesos dos Componentes Principais.

7-11. PESOS DE ESTABILIDADE CRITICA

A ADVERTENCIA

NAO SUBSTITUA ITENS CRITICOS A ESTABILIDADE,

COREONEINIE I TAIS COMO BATERIAS OU PNEUS SOLIDOS, POR OU-
Plataforma (30 pol. x 64 pol.) - 1532E/1932E 89 (196) TROS ITENS DE PESOS OU ESPECIFICACOES DIFEREN-
Plataforma (30 pol. x 94 pol.) - 2033E 143 (316) TES. NAO MODIFIQUE A UNIDADE DE QUALQUER FOR-
Plataforma (42 pol. x 94 pol.) - 2046E/2646E 164 (362) MA QUE AFETE A ESTABILIDADE.
Plataforma (54 pol. x 94 pol.) - 2658E 173 (382)
Extensdo Manual da Plataforma - 1532E/1932E 50 (110) Tabela 7-6. Pesos de Estabilidade Critica
Extensio Manual da Plataforma - 2033E 80 (177) | 1532E | 1932E | 2033E | 2046E | 2646E | 2658E
Extenséo Manual da Plataforma - 2046E/2646E 92 (204) Pneus Sélidos 11kg 11kg 14kg 14kg 14kg 14 kg
Extensdo Manual da Plataforma - 2658E 100 (221) (cada) (241b) (241b) (311b) (311b) (311b) (311b)
Conjunto Elevatorio - 1532E Pneus Sdlidos,
(Incf.uindo 0 cilind.ro de elevacao) 234 (516) Sem marcas (12£1:L£’) (121 ll(t?) (13% ll(g) gé |I<t?) (13?) ll(g) é;é Tg)
Conjunto Elev.a'téno - 1932E ) 283 (623) (cada) _
(Incluindo o cilindro de elevacao) Pneus §ol|dos, a na n/a 23kg 23kg 23kg
Conjunto Elevatorio - 2033/2046E 527 (1162) Flutuagdo (cada) (50Ib) (501b) (50 Ib)
(Incluindo o cilindro de elevacao) Conjunto 20kg 20kg 20kg 20kg 20kg 20kg
Conjunto Elev.a'tério - 2646E/25558E 734 (1618) Motor/Bomba (451b) (451b) (451b) (451b) (451b) (45 Ib)
(Incluindo o cilindro de elevagéo) Baterias Padrio  35kg 35kg 35kg 35kg 35kg 35kg
Chassis - 1532E/1932E com Pneus Sélidos 466 (1027) (Cada) (771b) (771b) (771b) (771b) (77 Ib) (77 Ib)
Chassis - 2033E com Pneus Sdlidos 901 (1986) Baterias Padrdo - 140 kg 140 kg 140 kg 140 kg 140 kg 140 kg
Chassis - 2046E/2646E com Pneus Solidos 778 (1715) Combinadas (308 1b) (308 Ib) (308 Ib) (308 Ib) (308 Ib) (308 Ib)
Chassis - 2658E com Pneus Solidos 819 (1806)
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Corporate Office
JLG Industries, Inc.
1 JLG Drive
McConnellsburg PA. 17233-9533

USA

Phone: (717) 485-5161

Customer Support Toll Free: (877) 554-5438

Fax: (r17) 485-6417

JLG Worldwide Locations

JLG Industries (Australia)
P.O. Box 5119

11 Bolwarra Road

Port Macquarie

N.S.W. 2444

Australia

Phone: (61) 2 65811111
Fax: (61)2 65810122

JLG Latino Americana Ltda.
Rua Eng. Carlos Stevenson,
80-Suite 71

13092-310 Campinas-SP
Brazil

Phone: (55) 19 3295 0407
Fax: (55) 19 3295 1025

JLG Industries (Europe)
Kilmartin Place,
Tannochside Park
Uddingston G71 5PH
Scotland

Phone: (44) 1 698 811005
Fax: (44) 1698 811055

JLG Industries (UK)
Unit 12, Southside

Bredbury Park Industrial Estate

Bredbury

Stockport

SK6 2sP

England

Phone: (44) 870 200 7700
Fax: (44) 870200 7711

JLG Europe B.V.
Jupiterstraat 234

2132 HJ Foofddorp

The Netherlands

Phone: (31) 23 565 5665
Fax: (31) 23 557 2493

JLG Industries (Pty) Ltd.
Unit 1, 24 Industrial Complex
Herman Street

Meadowdale

Germiston

South Africa

Phone: (27) 11 453 1334
Fax: (27) 11 453 1342

JLG Deutschland GmbH
Max Planck Strasse 21
D-27721 Ritterhude/lhlpohl
Bei Bremen

Germany

Phone: (49) 421 693 500
Fax: (49) 421 693 5035

JLG Industries (Norge AS)
Sofeimyrveien 12

N-1412 Sofienyr

Norway

Phone: (47) 6682 2000
Fax: (47) 6682 2001

Plataformas Elevadoras
JLG Iberica, S.L.
Trapadella, 2

P.I. Castellbisbal Sur
08755Castellbisbal

Spain

Phone: (34) 93 77 24700
Fax: (34) 9377 11762

JLG Industries (ltalia)
Via Po. 22

20010 Pregnana Milanese - MI

Italy
Phone: (39) 02 9359 5210
Fax: (39) 02 9359 5845

JLG Polska

Ul. Krolewska

00-060 Warsawa

Poland

Phone: (48) 91 4320 245
Fax: (48) 91 4358 200

JLG Industries (Sweden)
Enkopingsvagen 150
Box 704

SE - 175 27 Jarfalla
Sweden

Phone: (46) 8 506 59500
Fax: (46) 8 506 59534






