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Conteudo da declaracao de conformidade CE

Nos: IMER International S.p.A.
Endereco: Via Salceto, 53-55 53036 Poggibonsi (SI) - Italia

Declaramos, sob a nossa exclusiva responsabilidade, que a plataforma elevatoria moével de trabalho:
¢ Esta conforme as condi¢des da Diretriz Maquinas 2006/42/CE
e Esta conforme também com as disposi¢des das seguintes diretrizes:

2004/108/CE (Diretriz de Compatibilidade Eletromagnética) e sucessivas modificagdes e
integragoes

2006/95/CE (Diretriz de Baixa Tensao) e sucessivas modificagdes e integragdes

e E conforme o modelo que obteve a certificacio CE n®

-IT 10122 10DM4MA09 data 15/01/2010
- IT 12122 10DM4MA06 data 15/01/2010
emitida pelo seguinte Organismo Notificado:
I.C.E.P.I. Via Paolo Belizzi, 29/31/33 - 29100 Piacenza - ITALIA
Numero de identificacao 0066

* Se declara ainda que foram aplicadas as seguintes normas harmonizadas:
EN 60204-1, EN ISO 12100-1, EN ISO 12100-2, EN280

¢ O nome da pessoa autorizada a constituir o fasciculo técnico é Paolo Pianigiani diretor Business
Unit IMER ACCESS - Via S.Francesco d”Assisi 8 - 46020 Pegognaga (MN) — Italia

Provas estaticas e dinamicas

Antes da colecacao em servigo foram realizadas as provas estaticas e dinamicas previstas pela norma
harmonizada EN 280 no item 6.3:
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O presente volume contém o manual de uso e manutengao das
plataformas aéreas autopropelidas IT 10122 e IT 12122.

Os modelos descritos diferem entre si na estrutura e, assim, na
altura:

IT 10122 realizada com 5 tesouras alcan¢a uma altura de 10,0 m.

IT 12122 realizada com 6 tesouras alcan¢a uma altura de 11,9 m.

Projetadas e realizadas com funcionamento hidraulico e comandos
proporcionais.

O uso destas maquinas é permitido apenas ao pessoal encarregado e
autorizado.

Construtor das plataformas:

IMER INTERNATIONAL S.p.A.
Via Salceto, 55 - 53036 POGGIBONSI (SI) -(ITALY)
Tel. 0577 97341 - Fax 0577 983304
www.imergroup.it

SEDE OPERATIVA
Business Unit IMER ACCESS
46020 PEGOGNAGA (MN) ITALIA
Via S. Francesco D’Assisi, 8
Tel. +39 0376.554011
Fax +39 0376.559855

Servico de assisténcia

Para intervengdes, reparos e revisoes, dirigir-se as oficinas
autorizadas. Para informacgoes, dirigir-se ao Servigo de Assisténcia
Técnica.

Servico de pecas de reposi¢ao
Uma garantia de bom funcionamento e de duragao € permitida

apenas utilizando partes de reposicao originais; com este fim,
consultar o “CATALOGO DE PECAS DE REPOSICAO”.
Nos pedidos de partes de reposigao como também na solicitagao

de intervengdes, citar sempre os dados descritos na placa de
identificacao disposta na base.
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Montagem padrao

A montagem da maquina € a seguinte:

[ ] [ ] y

Translagao elétrica dianteira com comandos proporcionais
Freios de estacionamento com desengate elétrico

Direcao a 90°

Extensao manual da plataforma 1,40 m

Buzina

Descida manual de emergéncia

Vélvula de bloqueio nos cilindros de elevagao
Sinalizadores actisticos de movimentos

Sensor de inclinagao com bloqueio de movimentos
Desbloqueio mecanico da tragao para o arrasto de emergéncia
Plugue isolador da bateria

Rodas anti-marcas 410x130

Protecao de anticisalhamento elétrica

Sistema de controle das baterias com prote¢ao para baixas
tensoes

Contador de horas

Sensor de sobrecarga
Guarda-corpos basculantes
Protec¢oes anticapotamento
Marcagao CE

Luz rotativa

Cabo para alimentagao elétrica na plataforma

Jpcional

Plugue, tomada e disjuntor de seguranga para linha 220V
Plugue, tomada e disjuntor de seguranga para linha 110V

Kit carregador de bateria 110 V
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Recomendacoes gerais - seguranca
Manual

E indispensavel uma seguranga adequada no trabalho para evitar
danos graves a si mesmo e aos outros, portanto, é obrigatdrio ler e
compreender o presente manual que fornece instrugoes de base e
precisas para o uso da maquina e para as operagoes de manutengao.

Este manual deve ser considerado como parte da maquina, deve
permanecer sempre a bordo e conservado para sucessivas consultas.

O manual de uso deve ser conservado aos cuidados do usuario por
todo o tempo de vida da maquina, mesmo em caso de empréstimo,
aluguel ou revenda.

As imagens descritas no presente manual NEM sempre reproduzem
exatamente o modelo descrito, mas sao utilizadas para uma maior e
mais facil compreensao do texto.

Sistemas de seguranca

Os sistemas de seguranga aplicados na maquina sdo inevitavelmente
sujeitos a desgaste e descalibragem, ¢ indispensavel manté-

los controlados e em estado de eficiéncia. Nao € correto confiar
cegamente no seu funcionamento na avaliacao das condi¢oes
operativas e de seguranga.

A sua presencga nao pode eximir o operador da responsabilidade de
uma utilizacao consciente e adequada da maquina.

E absolutamente proibido retirar, modificar ou violar os érgaos da
plataforma aérea autopropelida importantes para fins de seguranga e
estabilidade.

Em particular, pois as baterias possuem também uma fungao
estabilizadora, no caso de substituigao, verificar se o seu peso nao €
inferior aquele indicado na tabela de dados técnicos da maquina.

Qualquer violagao dos drgaos principais e dos dispositivos de
seguranca da plataforma aérea autopropelida levaria a uma
decadéncia.imediata das condigoes de.garantia.
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Etiquetas e placas

Potenciais perigos e prescri¢des referentes a maquina sao sinalizados
por etiquetas e placas; ¢, portanto, necessario certificar-se se estao
legiveis e em boas condigdes.

Requisitos do operador
O operador devera:

Ter lido e compreendido toda a documentag¢ao anexa a maquina,
ser instruido para um uso correto da maquina e conhecer os
dispositivos e normas de seguranca.

Ser fisicamente idoneo, nao usar drogas, alcool ou medicamentos
que possam influenciar a atencao, a rea¢do, a visao, a audigao.

Dar sempre importancia prioritaria a seguranca e recusar-se
de operar quando considerar de nao poder trabalhar de modo
seguro.

Conhecer a carga maxima de utilizagao.

Utilizar equipamentos de prevencao de acidentes adequados as
condig¢des de trabalho e a normativa local em vigor.

Durante o funcionamento, manter todas as partes do corpo no
interior dos guarda-corpos e apoiar ambos os pés firmemente no
piso.

Recorrer sempre a um assistente em areas onde a visao estiver

obstruida.

Trabalhar sempre em condi¢des de maxima segurancga, ordem e
limpeza.

Antes de utilizar a maquina, fazer um controle didrio dos
comandos e dos dispositivos de seguranca e certificar-se de sua
eficacia e eficiéncia.

Verificar se a drea de trabalho estd livre de pessoas, animais e
obstaculos antes'de realizar'qualquer movimento da maquina.

Controlar se no percurso da maquina nao existem buracos,
fendas, desniveis, obstrugdes, detritos e coberturas que possam
ocultar buracos ou outros perigos.

Limparo,0leo ou graxa da escada, do piso da plataforma, o
corrimao.

10



MANUAL DE USO E MANUTENCAO IT 10122 - IT 12122

* Retirar sempre a chave no fim do trabalho e quando a maquina
ficar sem vigilancia, para evitar que pessoas nao autorizadas
possam utiliza-la de qualquer modo.

¢ Extrair a chave ao comutar os comandos na plataforma e se
houver pessoal na plataforma para evitar um uso nao autorizado
no posto de comando no solo. Uma chave de reserva deve ser
conservada pelo responsavel pela seguranca para permitir
utilizar o posto de comando no solo como emergéncia. (Em caso
de avaria, é possivel a descida de emergéncia).

Distancia das linhas elétricas

A maquina nao ¢ eletricamente isolada e nao oferece nenhuma
protecao contra o contato com partes ativas de linhas elétricas e
de instalagoes elétricas nao protegidas ou nao suficientemente
protegidas.

Em seguida, esta descrita uma tabela das distancias de segurancga que
deve ser respeitada obrigatoriamente com base na lei italiana.

Em outros estados, podem existir leis com limita¢des diversas cujo
\ operador é obrigado a observar.

Un (kV) Disténc.ia. minima
permitida (m)
<1 3
10 3,5
15 3,5
132 5
220 7
380 7

Un = tensao nominal

11
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Plataforma movel

Distribuicao da carga
Distribuir a carga de modo uniforme sobre toda a superficie da
plataforma (figura 1).

Nao carregar em superficies inferiores aquelas indicadas nas figuras
2-3-4-5).

Plataforma fixa

1N

12



MANUAL DE USO E MANUTENCAO IT 10122 - IT 12122

Operacoes nao permitidas

E rigorosamente proibido usar a
maquina:

Fora de ambientes fechados.
Circulando nas estradas publicas.

No caso em que a iluminagao ambiente nao garanta uma
visibilidade suficiente para o desenvolvimento do trabalho ou o
deslocamento em condi¢des de seguranca.

Sem que a barra de acesso da plataforma esteja fechada.
Em movimento com as caixas abertas.

Se a area de trabalho nao estiver livre de obstaculos que
poderiam causar condig¢des de perigo.

Entrando em contato com objetos fixos ou moveis.

Em mas condi¢des de funcionamento.

Diferentemente do indicado nas instrugdes de uso.
Alterando ou removendo os dispositivos de seguranca.

Ligando-a a estruturas adjacentes.

E também é proibido:

Fazer funcionar ou elevar a plataforma quando a maquina estiver
na caixa de um caminhao ou de outro veiculo.

Langar objetos e ferramentas do alto para baixo e vice-versa.

Subir ou descer da escada sem certificar-se se a caixa traseira
esteja perfeitamente fechada.

13
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Para reduzir os riscos

Respeitar as seguintes instrucoes:

Riscos de capotamento

Verificar se o solo é de consisténcia e solidez certificadas.

Nao utilizar a maquina sobre terreno escorregadio, gelado, com
lama, descontinuo, na presenga de buracos, que apresente uma
pendéncia superior ao limite permitido.

Certificar-se se o terreno sustenta adequadamente a carga
maxima de cada roda.

Controlar se no percurso da maquina nao existem buracos,
fendas, desniveis, obstrugdes, detritos e coberturas que possam
ocultar buracos ou outros perigos.

Respeitar a carga maxima e o numero de pessoas que podem ser
transportadas.

Repartir as cargas e coloca-las como indicado na pagina 11.
Evitar choques contra obstaculos fixos ou méveis.

Nao usar a maquina como grua, com materiais suspensos nos
guarda-corpos ou na tesoura.

Nao aumentar a altura maxima de trabalho disponivel,
instalando escadas ou pontes sobre a plataforma ou subindo nos
guarda-corpos.

Nao colocar materiais sobre os guarda-corpos.

Prestar a maxima atenc¢ao ao realizar deslocamentos com a
plataforma movel transladada.

Durante os deslocamentos, a subida e a descida da plataforma
controlar se nao existem obstruc¢des em torno, sobre ou sob a
maquina.

Realizar os deslocamentos so se a visibilidade da area de trabalho
estiver completa:

Nao exercitar uma forga horizontal superior a 400N.

14



Riscos de queda

Riscos elétricos

IT 10122 -IT 12122

Nao se debrugar nos guarda-corpos perimetrais de protecao da
plataforma.

Nao utilizar os guarda-corpos como meios de acesso para subir e
descer da plataforma.

Nao subir e descer da plataforma quando estiver elevada.

Nao sendo a maquina eletricamente isolada devera ser dedicada
uma atencgao especial por parte do usudrio para evitar cada
contato com partes potencialmente sob tensao.

Nao podem ser realizados trabalhos nas proximidades de linhas
elétricas com distancia menor aquela indicada na tabela pag. 11.

Para garantir a dispersao na terra das cargas eletrostaticas ¢
montada, no anteparo anterior da maquina uma faixa condutora.
Controlar sempre o estado de desgaste da faixa e que exista o
contato com a terra.

Riscos de explosdes ou de queimaduras

Nao utilizar a maquina nas proximidades de chamas livres ou de
fontes de calor.

Recarregar as baterias em ambientes ventilados, longe de fontes
de calor e liquidos explosivos.

Nao utilizar a maquina se apresenta perdas de 6leo.

Nao utilizar a maquina em ambientes eom atmosfera explosiva.
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Riscos residuais

As placas e os adesivos abaixo listados indicam os riscos residuais
que permanecem apesar das medidas de protegao integradas no
projeto da maquina e os dispositivos de seguranga adotados.

k A00103PT

ATENGAO

E PROIBIDO PERMANECER
NO RAIO DE ACCAO DA
MAQUINA

16
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Descricao da maquina

@
®o APC
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Apresentacao

As plataformas aéreas IT 10122 e IT 12122 sdo utilizadas para

a elevacao de pessoas, materiais e equipamentos dentro do
respeito dos dados técnicos expostos na relativa tabela, em solos
de consisténcia e solidez certificados e em condi¢oes de seguranga
operativa comprovada por parte de um Operador Qualificado.

E formada por:
e Base (A)
D e Tesoura (B)
e Plataforma (C)

¢ Extensao da plataforma (D)

¢ Guarda-corpos (E)

A maquina ainda é dotada de:

* guarda-corpos basculantes para reduzir a maquina
completamente fechada a altura maxima, permitindo a passagem
através aberturas de altura reduzida.

18
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IT 10122 -IT 12122

Identificacao
Uma placa metalica fixada na base traz gravadas todas as indicag¢oes
que servem para identificar a maquina.

IMER International SpA O
Via Salceto, 53-55
53036 Poggibonsi (Sl)
ITALY
- - - )
DENOMINAGAO ( PLATAFORMA ELEVATORIA MOVEL DE TRABALHO )
mobeo  (( IT10122 )massa k(2735 )
N.DE SERIE( ) BATERIA VlAh( 24/250 )
ANO DE .
FABRICACAO ) PRESSAO MAX bar( 160 )
POTENCIA kW 3,0 ) OO0 PT
\ y,
O O
Or IMER International SpA O
Via Salceto, 53-55
53036 Poggibonsi (SI)
L ITALY
7 i . . N
DENOMINAGAO ( PLATAFORMA ELEVATORIA MOVEL DE TRABALHO )
mooeo (T 12122  )Massa (3085 )
N.DE SERIE( ) BATERIA V/Ah< 24/300 )
ANO DE L
FABRICAGAO ) PRESSAO MAX bar( 170 )
POTENCIA kW 3,0 ) 00031PT
\ Y,
O O

Os dados sao referidos na versao padrao

19
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IT 10122 -IT 12122

(7

Componentes principais

19
@ 11

T~

LADO DIREITO

1 - Base
2 - Painel de comando no solo
3 - Rodas motrizes
4 - Caixa direita
5 - Caixa esquerda
6 - Caixa traseira
7= Estrutura de elevagao:
IT10122 5 tesouras 2 cilindros de elevagao

IT12122 6 tesouras 2 cilindros de elevacao

LADO ESQUERDO

8 - Plataforma fixa

9 - Extensao da plataforma
10 - Guarda-corpos

11 - Painel de comando

12 - Portadocumentos

13 - Corredicas antibasculamento
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Funcionamento

Os postos de comando previstos para o operador sao dois, um na
plataforma e um no solo. O funcionamento de um posto de comando
exclui o funcionamento do outro.

Todos os movimentos sdo realizados pelo painel de comando na
plataforma que é o posto de comando principal.

A elevagao e o abaixamento da plataforma podem ser realizados
também no painel de comando no solo: posto de comando
utilizado também como emergéncia.

Os movimentos da maquina sao:

RROXXRS ~ ’
:gg;:;:ig} ¢ Translacao (deslocamento para frente e para tras).

O,
XX XX X]
@ n ] u

e Direcao.
E e FElevacao e abaixamento da plataforma.
— @ ¢ p
-

\ [ 1] e Translacao manual da plataforma movel.

Uma luz giratéria instalada na base acende a cada movimento da
maquina.
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Translagao e diregao podem ser realizadas também com a plataforma
elevada.

£

A subida/descida, a translacao e a direcao sao realizadas
independentemente da extensao da plataforma que pode ser também
completamente estendida.

Iz

A energia necessdria aos movimentos é fornecida por baterias
elétricas que alimentam dois motores elétricos e uma eletrobomba.

Translacao e Direcao
Para realizar a translagao, a base sobe duas rotas dianteiras motrizes
e direcionaveis; as rodas traseiras sao livres.

A diregao € acionada por uma eletrobomba que fornece energia a um
cilindro hidraulico.

Elevacao

Para elevar e abaixar a plataforma, dois cilindros hidraulicos
acionados por uma eletrobomba agem nas tesouras.

Proporcionalidade dos comandos

A translacao e a subida sdo.de comando proporcional.

Combasenos movimentos'da alavanca de‘controle nopainel de
comando na plataforma, um sistema eletrénico fornece mais ou
menos energia aos motores elétricos e a eletrobomba.
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Circuito eletronico

O equipamento eletronico prevé duas placas de microprocessador
para o funcionamento da maquina: uma placa principal no painel de
comando no solo, uma no painel de comando na plataforma. Estas

placas estao em comunicagao através do protocolo de tranmissao
CAN Bus.

O equipamento eletronico preve posteriores dispositivos eletronicos
com microprocessador com as seguintes fungoes:

* monitoramento do nivel de descarga das baterias
* sistema de controle de sobrecarga na plataforma
e controle da inclinagdo da maquina

e carga da bateria

O monitor disposto no painel de comando no solo visualiza os
codigos de erro detectados pelo autodiagnostico da placa principal.
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Posicao dos orgaos de comando e de poténcia

Caixa direita

Painel de
comando no
solo

Sistema de
controle da carga

Baterias

Fusivel de
poténcia

Isolador das
baterias
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Caixa traseira

[Carregador de 1

bateria

Centro da base

Controlador de 1
inclinacao
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Dados téecnicos

Descrigdo Umeicio. IT 10122 IT 12122

Numero de tesouras n. 5 6
Carga maxima de utilizacdo (compreendidas 3 pessoas) kg 450 350
Carga de utilizacdo com plataforma trasladada kg 450 350
Tempo de subida (sem carga) s 65 67
Tempo de descida (com carga) s 49 47
\Velocidade de translacgéo (rapida) km/h 4 4
\Velocidade de translagéo (seguranga) km/h 0,7 0,7
Declive maximo % 25 25
Forca maxima lateral permitida N 400 400
Inclinagdo maxima lateral admitida da base ° 2 2
Inclinagdo maxima traseira admitida da base ° 3,0 3,0
Inclinagdo maxima dianteira admitida da base ° 3,0 3,0
Baterias de tragao

tensao vV 24 24

capacidade Ah 250 300

massa kg 45 x 4 53 x4
Carregador de bateria V/A 24 /30 24 /30
Motores elétricos de translagao V/KW 2413 24 /3
Central hidraulica V/KW 24 /3 2413
Massa da maquina kg 2735 3085
Reservatorio de 6leo I 16 16
Raio giratério (interno) m 0 0
Raio giratério (externo) m 2,35 2,35
Dimenséao das rodas mm 410 x 130 410 x 130
Tipo de rodas cushion cushion
Carga das rodas dianteiras daN 1600 1700
Carga das rodas traseiras daN 1500 1800
rl\llcn)vséé)troezf)agpzcr:iccl)cra continua equivalente ponderada 4B <70 <70
Pressao hidraulica maxima Bar 160 170
[Temperatura de utilizagao °C da -10 a +40 da=10 a +40

Vibracoes
Com base nas medigoes realizadas nas condigoes de utilizagao mais desfavoraveis, foi acertado que:

o valor quadratico médio ponderado na frequéncia da aceleragao ao qual estdo expostos os membros
superiores éinferior a 2,5 m/seg?;

o valor.quadratico médio ponderado na frequéncia da aceleragao ao qual esta exposto o corpo.€
inferior a 0,5 m/seg?.
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Dimensoes e volume

2260 1400
]

m
d.
.-l T
1860 ‘
200 2270
eleva
Ll ( abaixa
(mm)
IT 10122 10020 12020 2410 1280 1980
120/24
IT 12122 11900 13900 2540 1410 2110
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Placas e adesivos

Verificar com as figuras a presenca de todas as placas e adesivos.

Os adesivos ou placas que nao contém um cédigo alfanumérico que
termina com XX ou numérico com 8 algarismos.

Os adesivos ou placas que contém texto possuem um cédigo
alfanumérico que termina com a sigla do pais de destino da

maquina.

AO0001XX | MARCA CE 1 AO0005PT | PLACA DE AVISOS 1
A00002XX | CARGA RODAS 4 A00031PT | PLACA DE MATRICULA 1
AO0006XX | LOGO 1 A00033PT | EMERGENCIA 1
A00032XX | LERAS INSTRUCOES 1 A00101PT | RETIRAR A CHAVE 1
A00110XX | TOMADA DO CARREGADOR DE BATERIA 1 A00103PT | PROIBIDO ESTACIONAR 5
A00174XX | TIPO DE OLEO 1 A00105PT | NORMAS DO RETIFICADOR 1
A00145XX | PORTA-DOCUMENTOS 1 A00153PT | POSIGAO DO PAINEL DE COMANDO 1
A00150XX | PERIGO DE ESMAGAMENTO 2 A00253PT | CARGA MAXIMA IT 12122

A00242XX Eg'?IR?S'IL?R?AE SEGURANCA NA 2 A00257PT | CARGA MAXIMA IT 10122

A00156XX | PERIGO CISALHAMENTO 2

A00173XX | ISOLADOR DE BATERIAS 1

A00190XX | GANCHOS DE ELEVACAO 4

A00201XX | PONTOS DE ENGATE DAS CINTURAS 4

A00215XX | SETAS DIRECIONAIS NA PLATAFORMA 1

0021630 ggmASNEE)ISECIONAIS DO PAINEL DE 1

0025530 /lej%I(a)l%AEOPDR/IAE lSJST'I&L(I)ZAQAO DE LIMPADOR | |

A00256XX | LOGOTIPO DA PLATAFORMA 2

A00258XX | BANDAS AMARELO PRETAS 3

82521034 | BANDAS AMARELO PRETAS 1

82021098 | BANDAS AMARELO PRETAS 1

A00296XX. | DISTANCIA DAS LINHAS ELETRICAS 1

A00251XX  |IT,10122 2

A00252XX | IT 12122 2

A00302XX | LOGO 2

A00303XX | LOGO 1

[A00270XX | DESCIDA DE EMERGENCIA 1

A00269XX | ARRASTO DE EMERGENCIA 2

A00239XX | SETAS DIRECIONAIS DA BASE 2

el S R I

A00172XX | ZONA FORQUILHAS 4

A00260XX . | NAO SUBIR COM CAIXA ABERTA 1
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A00303xx

00256xx

B © " itecoy ST Ts
A00253IT (IT 12122) 00258xx
A00257IT (IT 10122)licisacie] AGO103IT
A00156xx
A00252xx (IT 12122) A00242xx
A00251xx (IT 10122) AOO103IT
A00269xx

A00002x 00002xx
AOO190xx________] [_______4A00190xx
] IT12122 | -_:E"
A00172x><_l A00172xx
A00033IT A00255xx
A00101IT.
A00150xx A00254xx
&

- A00174xx

N
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00258xx £00302xx
V 4 y & | GIIER itenny_—A00256XX
A00253IT (IT 12122)
A00257IT (IT 10122) i
AOOTSExx A00103IT
A00242xx
A00252xx (IT 12122)
A00251xx (IT 10122)
A00002x
00002xx
A001 QOXXﬂ g%AOO‘I 90xx
A00103IT 3 &
Itl!l:llM
@ ?
A00172xx
A00172xx
A00254xx A00173xx
ADOTS0xx A00255xx
A00008xx

30



MANUAL DE USO E MANUTENCAO

IT 10122 - IT 12122

Q"“ ‘ \H' - | | | |

LAl i /A
g’b_fwrj ‘EEL—Q; [
[l ﬁj’lt — nidy
[l & A *\’/'/'/ / ‘ Zx
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A00253IT (IT 12122)

A00153IT.

A00257IT (IT 10122)
_ AO00005IT

A00215xx

A00145xx

A00296xx

16xX

S \r ) _—
g suporte@grupoapc.com.br
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[ K] ~ 4 o
Utilizacao da maquina
Antes de qualquer operacao, ler e compreender o presente manual e
as instrugdes descritas nas placas e adesivos.

Controle visual

Controles antes da utilizacao

Antes da colocagao em servigo e de cada utilizagao, a maquina deve
passar por um controle visual e um controle funcional descritos a
seguir.

Na colocagdo em servigo, € necessario ainda realizar a verificacao das

segurancas.

Certificar-se que NAO sejam
encontrados:

perdas de 6leo pelos tubos ou outros componentes hidraulicos
condutores elétricos cortados ou desabilitados

porcas soltas ou em falta nas rodas

corte ou desgaste irregular nas rodas

danos, deformagoes, parafusos e pinos soltos ou em falta, soldas
fraturadas no (a, os, as): base, suportes das rodas, sistemas de
direcao, sistema de elevacao, plataforma e guarda-corpos.

Verificar se:

o terreno sobre o qual se trabalhara é duro e capaz de suportar a
carga maxima por roda

encontra-se presente omanual de uso, placase adesivos

a escada, os'corrimaos e a plataforma nao apresentam vestigios
de oleo ou graxa

a area de trabalho estd desobstruida e sem desniveis ou buracos.
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Controle funcional

Depois de ter completado a inspecado visual, € necessario realizar um

controle funcional.

Verificar o nivel de 6leo hidraulico.

Verificar o nivel de eletrélito das baterias.

Verificar a presenca e a legibilidade de todas as placas e adesivos.

No solo

Certificar-se se as baterias estao carregadas.

Pressionar o botao de parada de emergéncia e verificar se
nenhuma operagao ¢ possivel do solo nem da plataforma.
Retornar o botao na posicao ON (ligado).

Elevar e abaixar a plataforma mais vezes, verificando se existem
obstaculos durante as operagoes.

Durante a subida da plataforma, certificar-se se as protegdes
anticapotamento se abaixam.

Durante a descida da plataforma, certificar-se do funcionamento
do sinalizador actistico e do anticisalhamento elétrico.

Realizar as operagdes descritas no paragrafo “Descida de
Emergéncia” e verificar se tudo funciona corretamente.

Elevar a plataforma até que as prote¢des anticapotamento fiquem
completamente abaixadas, empurrar cada uma das prote¢oes
para dentro da base e verificar para que permane¢cam imdveis.

Na plataforma

Pressionar o botao de parada de emergeéncia e verificar se
nenhuma operagao ¢ possivel do solo nem da plataforma.
Retornar o botdo.na posicao.ON (ligade).

Elevar e abaixar a plataforma mais.vezes, verificando se existem
obstaculos durante as operacOes.

Durante a descida da plataforma, certificar-se do funcionamento
do sinalizador actstico e do anticisalhamento elétrico.
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e Dirigir em marcha a frente e ré verificando se o funcionamento
esta correto e se o sinalizador actstico esta funcionando.

* Verificar se durante a translagao é possivel apenas o movimento
de direcionamento. Direcionar para a direita e esquerda,
controlando se o funcionamento esté correto.

e Pressionar a buzina para verificar o funcionamento.

¢ Durante a translagao, soltar a alavanca de controle para verificar
o funcionamento correto dos freios: a maquina deve bloquear-se
em um espaco restrito.

e Elevar a plataforma e tentar a translagao a frente ou de ré,
certificando-se que a velocidade de direcao seja a velocidade de
seguranga.
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Painéis de comando

Painel de comando no solo

Indicador luminoso Indicador luminoso
6 da maquina acesa 7 de sobrecarga

(verde) (vermelho)

(@ @)

oL o] | diagnostico

Monitor contador de
horas e controle da J

DIAGNOSTIC m Monitor de ]
bateria

© ©
Botao vermelho = Seletor de elevacao/
S
2 de parada de 1 = (5 descida da
emergéncia I L plataforma
© ©)

1 Seletor com chave (3
posicoes)
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Painel de comando na plataforma

Botao vermelho Seletor de translagao
8 Alavanca de controle de

11 de parada de - elevagao da < )
translagao e elevacao

emergéncia plataforma
Q =
| Interruptores
s1qP /QD_ @ de controle de
T direcionamento

ofe

(OO0 0O O O]
TS

morto

@
P

O

~ Seletor de
Botao da .
1 buzina velocidade de
translacao
INDICADORES LUMINOSOS
AN\ Indicador luminoso de alarme genérico (vermelho)
@ Indicador luminoso de maquina instavel (vermelho)

Indicador luminoso de sobrecarga (vermelho)
Indicador luminoso de protecdes anticapotamento

=
O® (vermelho)

£
%
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Sistemas de seguranca

Na maquina, estao previstas segurancas que bloqueiam o
funcionamento normal para evitar incidentes.

O conhecimento das caracteristicas e de funcionamento das
segurancas ¢ fundamental; recomenda-se portanto nao fazer
funcionar a maquina sem antes ter lido e assimilado a seguinte secao.

Velocidade de seguranca

E habilitada automaticamente na quota de 2,25 m (IT 10122) - 2,45 m
(IT 12122) da plataforma no piso.

Anticisalhamento elétrico

E bloqueada a descida por 5-6 segundos quando a distancia entre as
extremidades dos bracos e bases é de aproximadamente 60 mm.

Controle da inclinacao

Se a maquina supera a inclinagdo maxima permitida na cota de
2,25 m (IT 10122) - 2,45 m (IT 12122) da plataforma do piso sdo
bloqueados todos os movimentos da maquina, excluida a descida
da plataforma.

Controle das corredicas antibasculamento

Se as corredigas antibasculamento nao sao completamente abaixadas,
a uma cota de 2,25 m (IT 10122) - 2,45 m (IT 12122) da plataforma do
piso a translacdo e a direcao sao bloqueadas.

Sistema de controle de sobrecarga

Na presenca de uma sobrecarga todos os movimentos sao
bloqueados.

Controle das baterias
Se as baterias estiverem descarregadas, a subida € bloqueada.

Se o carregador de bateria € habilitado todos 0s movimentos sao
bloqueados.

Parada de emergéncia

A pressao'de um ou'de ambos 0s botdes de‘parada de'emergencia,
dispostos no painel de comando no solo e no painel de comando na
plataforma, bloqueia todos os movimentos.

Anomalias

Na presenga.de anomalias sinalizadas pelo indicador lumineso
de alarme genérico no painel de comando na plataforma, todos os
movimentos sao bloqueados, exceto'a descida da plataforma.
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Sinaliza¢Oes acusticas

Condi¢ao anémala: € sinalizada por um som intermitente de alta
frequéncia. Os movimentos da maquina sao bloqueados todos ou
em parte até retornar a maquina em condicdes de funcionamento em
seguranga.

- A Codigo de

Condi¢oes anomalas :

. monitor de
mais frequentes -

diagnostico

maquina aberta e inclina¢ao 4001
superior aos limites permitidos
elevacao com sobrecarga na 4003
plataforma
botao homem-morto
pressionado por mais de 2001
8 segundos sem realizar
movimentos

Funcionamento normal: qualquer movimento da maquina é
sinalizado por um som intemitente de baixa frequéncia.
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MAQUINA

FECHADA ‘
SOBRECARGA X X
INCLINACAO EXCESSIVA X
BOTAO DE PARADA DE
EMERGENCIA PRESSIONADO X X
CARREGADOR DE BATERIA
ATIVO X X
INDICADOR LUMINOSO DE
ALARME GERAL ACESO X X
BATERIAS
DESCARREGADAS X

RESUMO DAS SEGURANCAS

TRANSLAGAO EM
SEGURANCA

NA QUOTA DE INTERVENCAO
DE SQ1 X

SOBRECARGA X X X

INCLINACAO EXCESSIVA (na
quota de intervengéo de SQ1)
CORREDICAS ANTIBASCULAMENTO|

NAO ABAIXADAS (na quota de X X
intervencao de SQ1)

BOTAO DE PARADA DE

EMERGENCIA PRESSIONADO X X X
CARREGADOR DE BATERIA

ATIVO X X X
INDIGADOR LUMINOSO DE

ALARME GERAL ACESO X X

BATERIAS DESCARREGADAS X
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RESUMO DOS INDICADORES
LUMINOSOS
MAQUINA

FECHADA A =

17 16 17 18

O] O
3 P=

i

FUNCIONAMENTO NORMAL O

SOBRECARGA

INCLINAGAO EXCESSIVA

* |O

PROBLEMA GENERICO (VER CODIGO
DO MONITOR DE DIAGNOSTICO) ‘ b

RESUMO DOS INDICADORES

, LUMINOSOS
MAQUINA
ABERTA A | = a8

17 16 17 18

FUNCIONAMENTO NORMAL O O O O
SOBRECARGA * ~
=)

INCLINACAO EXCESSIVA (quota de
intervengéo de SQ1) ‘ ‘

CORREDICAS ANTIBASCULAMENTO
NAO ABAIXADAS (quota de intervengdo ‘
de SQ1)

PROBLEMA GENERICO (VER CODIGO ‘ ’ ‘
DO MONITOR DE DIAGNOSTICO)

(O DESLIGADO @ VERMELHO ACESO

VERMELHO
INTERMITENTE

ALARME
SONORO
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Indicador de planaridade

O indicador de planaridade com microprocessador ¢ um dispositivo
_-_ digital. Posicionado no centro da base detecta a inclinagao.

Inclinagdao maxima permitida
lateral dianteira traseira
2° 3° 3°

Com pendéncias superiores a 10%, se habilita um controle
automatico da velocidade em ambas as direcoes de marcha
(velocidade de seguranga).

(1o—o &=

Com inclinagdes superiores nas maximas permitidas:
Com a maquina fechada:

- o indicador luminoso 16 pisca

- a elevacao é habilitada até a quota de
intervencao do micro SQI1.

Antes de poder elevar a plataforma, retornar a maquina as
condicoes de estabilidade.

A maquina aberta (acima da quota de intervencao de
SQ1):

- oindicador luminoso 16 acende

i

(8
i
P!

il

r“.
|

A

- 0 alarme toca

O
g
0

il

Il

- translacao, direcao e subida sao bloqueados.

o

1
)

Para reativar os movimentos abaixar completamente a plataforma e
retornar a maquina em condigoes de estabilidade.

Nao baixaraplataforma sem antes se certificar que nao ha obstaculos
sob a mesma.
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(O OTO O)

TTE

Limitador de carga

O limitador de carga verifica a presenga de uma eventual sobrecarga
tanto com a maquina parada quanto durante a elevagao da
plataforma.

Entende-se sobrecarga uma carga compreendida entre a carga
nominal e 120% da mesma

Com uma sobrecarga:

¢ o indicador luminoso 7 no painel no solo pisca

¢ o indicador luminoso 17 no painel de comando na plataforma
pisca

* oalarme toca

* todos os movimentos sao bloqueados.
Para reativar os movimentos, remover a carga em excesso.

O limitador de carga é formado por:
¢ Uma central eletronica disposta na caixa direita
¢ Um sensor angular (disposto sob a plataforma)

¢ Dois sensores de pressao analdgicos montados diretamente nos
cilindros de elevagao.
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Botao de parada de emergéncia
Pressionando um ou ambos os botdes no painel de comando e no
painel no solo:

* sdo interrompidos os movimentos e os comandos da maquina

* as eventuais indicag¢des (indicadores luminosos e sinalizadores
acusticos) permanecem ativas.

Para restabelecer as fun¢des normais, puxar para o alto o botao.

Engates dos cintos de seguranca

Na maquina, estao predispostos pontos de engate adequados para os
cintos de seguranga.

Anticisalhamento

Uma central eletronica bloqueia a descida por 5-6 segundos
quando a distancia entre as extremidades dos bragos e bases é de
aproximadamente 60 mm (seguranca anticisalhamento).

Quando a descida € bloqueada:
¢ levar a alavanca de controle em condic¢Oes de repouso

e aguardar 5-6 segundos, verificando se eventuais pessoas se
encontram ao lado da plataforma nado estejam no risco de captura
ou esmagamento entre as tesouras

e acionarnovamente o comando de descida.
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Microinterruptores

Microinterruptor SQ1

Quando é ativado: elevando a plataforma a uma quota de 2,25 m (IT
10122) - 2,45 m (IT 12122) do piso.

O que é ativado:

* Seainclinagdo da base supera os valores permitidos,
bloqueio de todos os movimentos, exceto a descida.

e Selecao automatica da velocidade reduzida de translagao.

¢ Impede a translagao e a direcao, se as protecoes
anticapotamento nao estiverem abaixadas (juntas aos
microinterruptores SQ6A - SQ6B).

Microinterruptor SQ3

Quando é ativado: elevando a plataforma na altura maxima.
O que é ativado:

* Acelevagdo na altura maxima é bloqueada antes do fim de
curso mecanico do cilindro.
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4 .
Parada da maquina
Todas as vezes que se torna necessario deixar a maquina sem
vigilancia, é necessario apaga-la para evitar uma utilizagao
indesejada.

9 S * No painel no solo, retornar na posigao central o seletor
com chave 1: o indicador luminoso 6 se apaga.

* Retirar a chave e recoloca-la em um local protegido.
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Operacoes no solo

Certificar-se se o botao vermelho de parada de emergéncia nao esta
\ pressionado no painel no solo e na plataforma.

ar e habilitar os comandos no solo

@ e Inserir a chave no seletor 1

! 1 2 . ~

| ¢ (Giré-la para a esquerda, mantendo-a na posigao (nesta
| e . :

o posicao, a chave nao pode ser retirada).

=
o o
aQ

e (O indicador luminoso acende 6.

Se a chave € liberada, retorna automaticamente para a posigao
central (OFF), desligando a maquina.

Todas as vezes que forem ligadas, as sinaliza¢des acusticas e
luminosas (indicadores luminosos e cigarra) acendem para ser
verificada a eficiéncia. Aguardar que desliguem, antes de utilizar a

i‘ maquina.

ViwuJUSwa

¢ Inserir a chave no seletor 1
* Gira-la para a esquerda mantendo a posicao
* Deslocar o seletor 5 para o alto para elevar a plataforma

¢ Deslocar o seletor 5 para baixo para abaixar a plataforma.

Nao elevar ou abaixar a plataforma sem antes se certificar que nao ha
, obstaculos sobre ou sob a mesma.
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Ligar e habilitar os comandos na plataforma

e Inserir a chave no seletor 1
o ¢ Gira-la para a direita
¢ O indicador luminoso acende 6.

A chave é removivel.

®

Parada de emergéncia

e Pressionar o botao 2.

Sao interrompidos todos os movimentos e os comandos
da maquina tanto no solo quanto na plataforma, exceto
as indicacoes de seguranca (indicadores luminosos e
sinalizador acustico).

Para restabelecer as fun¢des normais, puxar para o alto o

/ botao 2.

7

“s

y)
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Operacoes da plataforma

* Verificar se a carga respeita os limites e estd bem distribuida.

¢ Certificar-se do fechamento correto da barra de protegao de
acesso a plataforma.

¢ Certificar-se se o botao vermelho de parada de emergéncia nao
estd pressionado no painel no solo e na plataforma.

* Verificar sempre a situacao dos indicadores luminosos de
emergencia.

¢ Todos os movimentos da plataforma descritos a seguir levam em
conta a posigao correta do painel de comando identificado por
uma placa disposta no guarda-corpo dianteiro.

Se o painel de comando (A) é deslocado, usar as setas de
diregao coloridas no suporte do painel de comando (B) e na
parte dianteira da plataforma (C), para identificar a dire¢ao de
deslocamento da maquina.

Nao deslocar a maquina sem antes certificar-se de que nao ha
\ obstaculos no percurso. Controlar se no percurso nao ha buracos,
valas, desniveis, obstrucoes, detritos e coberturas que possam ocultar
buracos ou outros perigos.

Verificar sempre a situacdo dos indicadores luminosos de
\ emergéncia.

Nao mover a maquina quando a plataforma estiver estendida, sem
\ antes ter verificado a auséncia de obstaculos mesmo nos pontos de
baixa visibilidade.

Nao'deslocar o seletor 14 da posicao de translacdo aquela de elevacao
\ e vice-versa durante o movimento. Neste caso, a maquina para. Para
retomar o movimento, liberar a alavanca de controle 8 e dar nova

partida no comando.
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@:: Translacao

e Com a maquina parada, deslocar o seletor 14 para a esquerda.

e Com o seletor 13 selecionar a velocidade de translacao.

O

* Segurar a alavanca de controle 8.

A
VA%
v " ¥ . ~
v e Pressionar o botao 9 homem-morto e
. manté-lo pressionado.
@ ¢ Levar a alavanca de controle para

frente ou para tras, mantendo sempre
pressionado o botao 9.

E, de outro modo, admitido deslocar

antes a alavanca de controle 8 e, em

seguida, pressionar o botao 9 para iniciar

a manobra.
A velocidade de deslocamento depende da inclinacao da alavanca de
controle 8 e da velocidade selecionada (seletor 13).

A translacao é sinalizada por um sinalizador actstico.

Parada da translacao

Parada gradual: retornar para a posigao inicial a alavanca de controle
8, mantendo pressionado o botao 9.

Parada Répida: soltar o botao 9.

@ F§ Dive gag
= = e Durante a translacao, pressionar os
interruptores 10 a direita ou esquerda,

mantendo sempre pressionado o botao 9.
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Translacao guiada do solo

Para passar através das aberturas de altura limitada, € possivel guiar
a maquina do solo utilizando o painel de comando na plataforma.

Certificar-se se:

os guarda-corpos estdao basculados (1)
o operador mantém uma distancia minima de 1 m da maquina
a velocidade selecionada € a lenta

a maquina estd completamente abaixada (fechada) (2)

utilizar-se de setas direcionais aplicadas no suporte do painel
de comando (3) e na parte superior das longarinas (4), para
identificar o sentido de marcha e de direcao.
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TF! Elevacio/descida da plataforma

¢ Com a maquina parada, deslocar o seletor 14 para a direita.
* Segurar a alavanca de controle 8.

* Pressionar o botao 9 homem-morto e manté-lo pressionado.

tm (o)==t

e Levar a alavanca de controle para frente para elevar a plataforma
ou para trds para abaixa-la.

Avelocidade de elevacdo ¢ regulada pela inclinagdo dada a
alavanca de controle 8.

Parada da elevacao

Lenta: retornar gradualmente para a posigao inicial a alavanca
de controle 8, mantendo pressionado o botao 9 homem-morto. O
controle eletronico fornece uma parada suave.

Répida: soltar o interruptor 9 homem-morto. O controle eletronico
fornece uma parada rapida.

Parada da descida

Retornar para a posicao inicial a alavanca de controle 8 ou soltar o
botdao 9 homem-morto: a parada ¢ imediata.
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Parada de emergéncia

P, Pressionar o botao vermelho 11 de parada de emergéncia:

e Em qualquer situagao de emergéncia.

v

Pressionando o botao de parada de emergéncia sao interrompidos
todos os movimentos e os comandos da maquina tanto no
solo quanto na plataforma, exceto as indica¢des de segurancga

(indicadores luminosos e sinalizador actstico).

c @)V

3

Para restabelecer as fun¢des normais, puxar para o alto o botao 11.

54



MANUAL DE USO E MANUTENCAO IT 10122 -IT 12122

Extensao da plataforma

A plataforma é dotada de uma extensao manual.

Para estender a plataforma:

¢ DPosicionar-se na plataforma fixa.

* Pressionar com o pé direito o pedal situado na
plataforma e segurar o guarda-corpo movel.

Empurrar a plataforma até chegar com o

pino do pedal sobre o retentor:

posicao intermedidria 700 mm

posicao completamente estendida 1.400
* mm.

Soltar o pedal, certificando-se que o pino
esteja bloqueado pelo relativo retentor.
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MANUAL DE USO E MANUTENCAO

COrpos

Basculamento dos guarda

Recomenda-se realizar o basculamento dos guarda-corpos com a

plataforma estendida para uma maior agilidade.

Posicionar o painel de comando com

3o da

o relativo suporte na extens

plataforma.

Retirar os pinos de aperto pelos dois

ao e elevar o guarda-

montantes da extens

corpo mével.

S ———)
= =0\

(W

/

Reclinar a parte dianteira até apoiar o

corpo na plataforma.

guarda
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MANUAL DE USO E MANUTENCAO

Dobrar a barra de protecao de acesso
da plataforma, estendendo os pinos

de aperto.

Retirar os pinos de aperto dos pontos

de articulagdo e reclinar as protegoes

laterais.

-corpos basculados,

Nio utilizar a maquina com os guarda

A\ permanecendo a bordo.

Nao utilizar a mdquina se os guarda-corpos e as barras de acesso nao

ao correta e perfeitamente fixos.

, estdo na posic
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Procedimentos manuais de
emergencia

(::) 0800- 040 8003

suporte@grupoapc com.br
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Descida manual

Se a maquina € bloqueada na posicao elevada por causa de uma
avaria,

¢ possivel fazer descer a plataforma, por um operador no solo,
puxando a alavanca disposta proxima a escada.

Antes de realizar a descida de emergéncia, pressionar o botao
A\ vermelho de parada

Antes de realizar a descida de emergéncia, é indispensavel certificar-
A se da auséncia de obstaculos sob a plataforma
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Arrasto de emergéncia

E proibido arrastar a maquina se ndo em caso de emergéncia como
um mau funcionamento ou uma avaria total.

A\ Esta operacdo inibe a direcao, portanto, deslocar a maquina por breves
y. \ trechos.

Se for necessario arrastar a maquina, certificar-se se:
* Atesoura estd completamente fechada.

* A maquina esta desligada.

Operar como indicado a seguir:
* Prender a maquina com uma barra de arrasto rigida.
e Soltar a tampa central das rodas motrizes.

* Retirar completamente o pinhao central, ajudando-se com pingas
e recoloca-lo no lugar reparado e limpo.

e Reapertar a tampa central e realizar o arrasto.

Nesta configuracdo, a maquina nao esta freiada; ndo superar os 4
km/h

¢ Com o arrasto concluido, retirar a tampa central, reinserir o
pinhao até seu completo encaixe e reapertar a tampa.

¢ Controlar o nivel de éleo no redutor e, se necessario, completar.
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Recarga das baterias

As baterias sao a fonte de energia da maquina; para utilizar da
melhor forma a capacidade sem o risco de deterioragao prematuro
realizar sempre a recarga depois de cada uso, independentemente
daquilo que sinaliza o indicador de carga.

Se a recarga ndo ¢ realizada imediatamente podera resultar em um
A dano permanente as baterias.

Deixando também s6 uma noite as baterias descarregadas, ira resultar
A\ em um dano permanente.

As baterias devem ser carregadas com o relativo carregador de
bateria disposto na caixa traseira.

Caracteristicas

e Carregador: 24V - 30A

e Alimentacao: 185/265V - 47/62Hz

e Tensao: 24V

e Tempo de carga: 11 horas aproximadamente

* Temperatura de funcionamento: de -10°C a +40°C
e Protegao contra curto-circuito na saida

* Protecdo contra a inversao de polaridade (fusivel)
* Peso:2,35Kg

e Conexao a rede: tomada normalizada de 3 polos 230V
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Indicador de carga das baterias

Antes da carga

O indicador de carga presente no painel no solo informa sobre o
estado de carga das baterias.

Estado de carga das baterias: ocorre através de barras luminosas: 2
vermelhas, 3 laranjas, 5 verdes.

* Bateria carregada: a barra verde na extremidade direita acende.

¢ TFase de descarregamento: as barras acendem sucessivamente da
direita a esquerda, uma depois da outra.

¢ Bateria descarregada em 70%: a primeira barra vermelha pisca.

* Descarregamento de 80% alcangado: as 2 barras vermelhas
piscam alternativamente; a subida da plataforma é bloqueada.

Antes de iniciar a carga das baterias, € necessario verificar o nivel do
eletrolito e, se necessario, completar até a cobertura completa dos
elementos:

e Abrir a caixa esquerda.
e Abrir as tampas de enchimento do eletrdlito.
¢ Verificar o nivel e se necessario completar com agua destilada.

¢ Fechar novamente as tampas e enxugar o eventual liquido que
saiu.

O acido sulfurico presente na solugao pode causar lesdes graves; se é

- inadvertidamente derramado, lavar os objetos ou as superficies com

agua abundante.

Se 0 acido entra em contato com a pele ou com os olhos, lavar
imediatamente com agua abundante e consultar um médico.

Recomenda-se usar sempre luvas e 6culos de protecao durante as
operacoes de manutencao das baterias.
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Partida da carga

Conectando um cabo de alimentacao na tomada traseira, o
carregador de bateria se acende automaticamente depois de alguns
segundos.

O recarregamento deve ser realizado em um ambiente adequado,

. bem ventilado e separado pelo ambiente de trabalho, pois as baterias

geram gases inflamaveis que podem provocar explosdes se entrarem
em contato com chamas e faiscas.

Realizar a recarga das baterias com os capds abertos.

Com o carregador de bateria em funcionamento, a maquina é

\ bloqueada.

O indicador de carga, disposto na parte posterior da base acende por
2 segundos os LEDS de CARGA e de PARADA e em seguida, s6 o
LED de CARGA. Se isto nao ocorre, controlar a conexao a bateria e a
rede.

Se tudo estd regular, o carregador de bateria realiza a carga completa
e termina acendendo o LED STOP (parar).

Interrupgao da carga

A falta de alimentacgao interrompe a carga e desliga todos os LEDS;
no restabelecimento da tensdo de rede a carga retoma do ponto em
que tinha sido interrompida.

Tendo que interromper forcadamente a carga, desconectar o cabo de
rede e utilizar oveiculo.

Manutencao

Deixando,alimentade e ligado o.carregador de bateriatambém nos
longos periodos de inatividade, é possivelmanter sempre asbateria
carregada a 100%; se nao for possivel deixa-lo alimentado, soltar o
plugue Anderson e os conectores da bateria.
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Término da carga

Sinalizac¢Oes especiais

Quando o microprocessador detecta um problema, interrompe
a carga e sinaliza fazendo piscar os dois LEDS de CARGA e de
PARADA ou fazendo-os permanecer acesos fixos; é necessario
realizar as seguintes operagoes:

1) soltar a alimentacao da rede

2) desconectar o carregador de bateria através do relativo conector
cinza

3) reconectar o carregador de bateria na bateria.

Se a anomalia persistir, contatar a assisténcia técnica

Quando o LED verde acende, desligar o carregador de bateria da
tomada de corrente.

Eliminacao das baterias

As baterias de chumbo usadas nao podem ser abandonadas entre
os residuos normais solidos, mas, sendo formados por materiais
nocivos, devem ser recolhidas, eliminadas e/ou recicladas sob a
tutela das leis vigentes em cada um dos estados.
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Transporte e Elevacao

Certificar-se se:

e A tesoura estd completamente fechada.
* A maquina esta desligada.

e A plataforma nao esta estendida.

* O meio utilizado para a elevagdo suporta a massa da maquina de
2735 kg para IT 10122 - 3085 kg para IT 12122.

Transporte

Para o transporte, firmar a maquina na caixa do veiculo com faixas

passando através dos 4 pontos de engate indicados nos relativos
adesivos.

Ti [0
i
SRR T

E proibido fazer funcionar a maquina.quando. se.encontrar.em
A\ condigoes de transporte (posicionado na plataforma do meio de
transporte).
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Elevacao

A elevagao pode ser realizada com empilhadeira de garfos ou com
grua.

L&

Para a elevacao com empilhadeira de garfos, utilizar as zonas
indicadas pelos relativos adesivos.

A elevagao com grua deve ser realizada usando faixas ou
correntes passando através de 4 pontos de engate, indicados por
relativos adesivos.

Determinar o baricentro através da figura
e as cotas indicadas:

) Baricentro Eixoy Eixo z
\ g IT 10122 1001 685
_\ . [ IT 12122 940 715
AN \ A B
—\ |
\_©
:
°)

Certificar-se se 0s cabos nao entram em contato com as partes da
A\ méquina que poderiam se danificar.

No caso de longos periodos de armazenamento, abrigar amaquina
com as baterias.completamente carregadas, em ambiente seco e
ventilado. Recarregar as baterias regularmente a cada 2 meses.

Temperatura de armazenamento: -20/+50°C

Antes de utilizar a maquina, depois de um periodo de armazenamento
\ superior a 30 dias realizar as verificacdes descritas na tabela de
resumo de.manutengio, no_item "depois de longos.periodes de
inatividade".
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Eliminacao e destruicao
A maquina é formada principalmente por ago, aluminio, plastico,
borracha sintética e cobre.

Uma atengao especial deve ser dedicada a eliminacdo das baterias
elétricas (D.M. 633/72 art.8) e do 6leo hidraulico contido no
reservatorio e no interior do circuito hidraulico (DPR 691/82).

Em seguida, listamos os principais componentes da maquina.

e Gusa e Polymar e Poliéster
e Aco o Teflon e Cobre
* Policarbonato e Poliestireno estampado B ¢ Ertalite
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Manutencao

Alonga duragao de exercicio da maquina e a maxima seguranga de
funcionamento sdo garantidas por uma manutencao cuidadosa e
assidua.

Os tempos indicados na tabela de resumo de manutengao se referem
a condig¢oes de utilizagao normais; no caso de condig¢oes de trabalho
dificeis (temperaturas extremas, atmosfera poluente, umidade
elevada, alta cota, etc.) devem ser reduzidos.

A freqiiéncia e a extensao da manutengao periodica e de controles
pode depender de regulamentos de carater nacional.

Limpeza da maquina

No término de cada turno de trabalho ou quando se considera
necessario, proceder a limpeza da maquina:

¢ Limpar todas as superficies com um sopro de ar comprimido,
tentando nao criar acimulos de sujeira.

® Vaporizar um produto normal desengordurante e remover a
sujeira restante com panos de algodao.

Nunca usar produtos diluentes, raspadores e escovas de aco para nao

\ danificar as superficies pintadas.

Nao limpar a maquina utilizando jatos de agua sob pressdo. A

\ penetracao de agua ou umidade no interior dos componentes elétricos

pode provocar maus funcionamentos e/ou danos nos drgaos elétricos/
eletrénicos de comando.
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Dispositivos de manutencao

Suporte de seguranca

Se tornar-se necessario intervir com a plataforma em elevagao,
bloquear o sistema de elevagao em ambos os lados da maquina com
os relativos suportes fornecidos.

/ \ Utilizar os suportes de seguranca s6 com a plataforma descarregada

IT 12122

Para realizar o bloqueio do sistema de elevagao:
e Elevar a plataforma.
¢ Soltar os botdes que bloqueiam cada suporte ao relativo brago.

* Fazer descer a plataforma, prestando atengao para que os garfos
inferior e superior dos suportes se insiram nas bases dos pinos
centrais.

IT 10122

Para realizar o bloqueio do sistema de elevagao:
e Elevar a plataforma.
¢ Soltar os botoes que bloqueiam os suportes ao relativo brago.

e Fazer descer a plataforma, prestando atencao que o garfo inferior

de cada suporte se insira na base localizada na extremidade do
pino central.

Com os trabalhos concluidos, elevar levemente a plataforma para liberar os suportes e fixa-los
novamente ao braco.
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Plugue de conexao das baterias

O plugue de conexao das baterias se encontra na caixa esquerda.

Este dispositivo de seguranga desengata os circuitos de poténcia e
de comando das baterias, deixando conectado s6 e exclusivamente o
carregador de bateria.

Antes de realizar a manutencao dos equipamentos elétricos, certificar-
A se que as baterias estejam desconectadas
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Tabela de resumo de manutencao
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Verificar o nivel de 6leo X X
\Verificar o nivel do eletrélito X X
\Verificar a carga das baterias X X
Controle de fixagdo dos parafusos X X X
Lubrificar os 6rgédos de movimento X X
Verificacdo das segurancas X X X
Inspecéo e limpeza das baterias X X
Controle de descida de emergéncia X X
\Verificacdo das escovas dos motores X X
(tracdo e central)
\Verificacao dos Freios na rampa X X
Controle das estruturas / X X X
Controle do 6leo dos redutores das rodas X X
Controle do estado dos tubos hidraulicos X X
Controle'das prestagoes X X

Nas pdaginas seguintes, sao descritas as operagdes indicadas na
tabela.
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Verificacao do nivel de oleo

\ A verificacdo do nivel de 6leo e completar eventualmente devem ser
A realizados com a plataforma completamente abaixada

Retirar a tampa do reservatorio do 6leo da central hidrdulica; no caso
de necessidade, completar com 6leo de mesma viscosidade indicada
no reservatorio.

Verificar o nivel do eletrolito

® Abrir a caixa esquerda.
* Retirar as tampas de enchimento do eletrolito.
¢ Verificar o nivel e se necessario completar com agua destilada.

¢ Fechar novamente as tampas e enxugar o eventual liquido que
saiu.

O acido sulfarico presente na solugao pode causar lesdes graves; se é
\ inadvertidamente derramado, lavar os objetos ou as superficies com
agua abundante.

Se 0 acido entra em contato com a pele ou com os olhos, lavar
imediatamente com dgua abundante e consultar um médico.

Recomenda-se usar sempre luvas e 6culos de protecao durante as
opera¢des de manutencao das baterias.

bateénias

O nivel de carga das baterias € visivel no painel no solo.

Para recarregar as baterias, veja o paragrafo "Recarga das baterias".
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Controle de fixacao dos parafusos

Tipo Fixacao Posicao
M8X20 ) L I\ $h
Parafusos de '
. - \ UNI 5929 10.9 eSO I 4
fixacao dos pinos na DE M8 6S 2 daNm %-—ﬁ
estrutura
UNI 5588 L r 1 f

Parafusos de fixagcao TCCE M12X20

das rodas (1) UNI5931 12.9 11+12 daNm

Parafusos de
fixagado do grupo de TCCE M1QX25 4+5 daNm

8G DIN 912
translacao (2)

Parafusos de fixagao e[
do cilindro de TE M14X50 UNI 5737 12daNm | | | | ° -
direcao ‘
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Lubrificar os 6rgaos de movimento

Dois lubrificadores visiveis no interior da base, sao colocados sobre
os fusos das rodas dianteiras.

suporte@grupoapc.com.br
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Inspecao e limpeza das baterias

Para verificar a presenga de danos ou rupturas, perda de liquido

e corresao dos terminais, € necessario inspecionar periodicamente
as baterias. Inspecionar ainda os cabos, detectando a ocorréncia de
rupturas, cortes ou desfiamentos.

Antes de realizar os controles, soltar o plugue de conexdes das
\ baterias.

Limpar sempre as baterias que mostram sinais de corrosao nos
terminais ou sobre as quais caiu liquido eletrolitico, durante a carga.

Limpar as superficies de contato dos mancais, lubrificar com graxa
anti-acida ou vaselina.

O fluido das baterias é altamente corrosivo e pode causar lesdes graves;
\ se é inadvertidamente derramado, lavar os objetos ou as superficies
com agua abundante.

Se 0 acido entra em contato com a pele ou com os olhos, lavar
imediatamente com agua abundante e consultar um médico.

Recomenda-se usar sempre luvas e dculos de protecio durante as
operacoes de manutencao das baterias.

Manter afastadas das baterias chamas livres, cigarros, faiscas ou
qualquer fonte inflamavel.
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Verificacao das segurancas

O teste seguinte permite verificar o funcionamento correto de todos

os dispositivos de seguranca da maquina.

Os sistemas de seguranga aplicados na maquina sao inevitavelmente
sujeitos a desgaste e descalibrac¢ao, portanto é indispensavel mante-
los controlados e em estado de eficiéncia; de outro modo, nao é
correto confiar cegamente no seu funcionamento na avaliagao das

condig¢des operativas e de seguranga.

A sua presenga nao pode eximir o operador da responsabilidade de

uma utiliza¢do consciente e adequada da maquina.

Botao vermelho de parada de emergéncia

Pressionar o botao de parada de emergéncia no painel de
comando no solo e verificar que nenhuma operagao seja possivel
nem do solo nem da plataforma. Retornar o botao na posicao ON
(ligado).

Pressionar o botao de parada de emergéncia no painel de
comando na plataforma e verificar que nenhuma operacao seja
possivel nem do solo nem da plataforma. Retornar o botdo na
posigao ON (ligado).

Microinterruptor SQ1

\

Antes de realizar o controle, certificar-se da auséncia de obstaculos
~sobre e sob a plataforma

No painel de comando na plataforma, realizar a subida acima da
quota,de intervencao de miero SQ1.

Verificar que a translacao seja possivel s6 com velocidade de
seguranca.
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B

Inclinacao

Realizar as provas seguintes, partindo da condicio de maquina

\ perfeitamente no plano para nao alterar os valores dos angulos.

Realizar as provas seguintes no solo, usando o painel de comando
na plataforma.

Nao parar sobre a plataforma

Antes de realizar o controle, certificar-se da auséncia de obstaculos
sobre e sob a plataforma

As provas a serem realizadas estao em 4 posicoes diferentes da
maquina, com a utilizacao de 2 cunhas diferentes.

Estao listadas a seguir a posi¢do e sucessivamente as provas a serem
realizadas.

* Abaixar completamente a plataforma.

POSICAO 1

¢ Dispor uma cunha A de aproximadamente 97 mm sob cada
uma das rodas do eixo dianteiro e conduzir a maquina sobre a
mesma.

¢ Elevar a plataforma e realizar as verificacdes descritas na pagina
seguinte.

POSICAO 2

¢ Dispor a cunha A sob cada uma das rodas do eixo traseiro e

guiar a maquina sobre a mesma.

e Elevar a plataforma e realizar as verificagdes descritas na pagina
seguinte.
POSICAO 3

¢ Dispor uma cunha B de aproximadamente 38 mm sob cada uma
das rodas dianteira e traseira esquerda e conduzir a maquina
sobre a mesma.

¢ Elevar a plataforma e realizar as verifica¢cdes descritas a seguir.
POSICAO 4

¢ Dispor as cunhas B sob cada uma das rodas anterior e traseira
direita.

e. . Elevara plataforma e realizar-as verificagoes descritas a seguir.
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Para cada posicdo

VERIFICAR SE:

Sob a quota de intervengao de SQ1 o indicador luminoso da
inclinagao pisca.

Elevando a plataforma sobre a quota de intervencao de SQ1:
- o indicador luminoso de inclinagdo esta aceso.

- 0 alarme toca.

- 0s movimentos estao todos bloqueados, exceto a descida.

Abaixando a plataforma, os movimentos sdo restabelecidos.

Abaixar completamente a plataforma, conduzir a maquina para
frente e remover as cunhas.

ProtecOes anticapotamento

O funcionamento normal da maquina prevé que as protegdes
anticapotamento se abaixem automaticamente quando a plataforma
¢ elevada e fiquem completamente abaixadas quando a plataforma
alcanca a quota de intervencao de SQ1; se isto ndo ocorre, a
translacao e a dire¢ao sao inibidas.

Abaixar completamente a plataforma.

Colocar um obstaculo de 30 mm sob uma das protec¢oes
anticapotamento para impedir seu abaixamento.

Elevar a plataforma acima da quota de intervengao de SQI.

Verificar se 0s movimentos de translac¢ao e direcdo estao
bloqueados.

Verificar se o.indicador luminoso de protecao anticapotamento
acende no painel de comando na plataforma e o sinalizador
acustico.

Abaixar a plataforma e remover o obstaculo.
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Limitador de carga

Anticisalhamento

Carregar a plataforma com uma carga igual a 120% da carga
nominal.

Verificar se com a subida da plataforma:

- o indicador luminoso de sobrecarga acende no painel de
comando na plataforma

- o indicador luminoso de sobrecarga acende no painel no solo.
- o0 alarma toca.
- 0s movimentos estao todos bloqueados.

Remover a carga em excesso.

Verificar o restabelecimento dos movimentos.

Antes de realizar o controle, certificar-se da auséncia de obstaculos
\ sobre e sob a plataforma

Elevar a plataforma em aproximadamente 2 m.

Abaixar a plataforma e verificar se a descida é bloqueada
quando a distancia entre as extremidades de bragos e bases é de
aproximadamente 60 mm. Retornar a alavanca de controle em
repouso e retomar a descida depois de um intervalo de tempo de
5 a 6 segundos.

Verificar que acionando a alavanca de controle para realizar a
descida antes que tenha passado o intervalo indicado, a descida
seja impedida.
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Controle de descida de emergencia

/ \ Antes de realizar o controle, certificar-se da auséncia de obstaculos
A sob a plataforma

¢ Elevar a plataforma.

* Realizar as operagoes indicadas no paragrafo "Descida de
emergéncia", verificando o funcionamento correto da descida de
emergencia.

Verificacao dos freios na
rampa

Os freios de estacionamento devem ser capazes de sustentar a
maquina no declive maximo, indicada na tabela de "Dados técnicos".

Controlar a boa retencao dos freios em uma rampa com pendéncia
descrita na tabela acima descrita.

Espacos de frenagem

Realizar as provas com a maquina no plano

MARCHA RAPIDA
® Selecionar pelo painel de comando na plataforma a marcha
rapida.

e [evar a alavanca de controle ao deslocamento maximo a frente.

* Soltar a alavanca de controle e verificar se o espaco de frenagem
seja inferior a 60 cm.

Verificagfo AaS) esdovis o
nro{or

Verificar o desgaste das escovas dos motores elétricos de translagao e
do motor da eletrobomba e, se necessario, substitui-las.
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Controle das estruturas

Geral

Base

Controlar o estado de prote¢ao na oxidagao das estruturas
mecanicas e, se necessario, retomar as areas oxidadas.

Verificar visualmente ou com liquidos penetrantes as soldagens
mais importantes:

- Estrutura portadora.

- Fusos das rotas direcionaveis.

- Suportes das rodas.

- Suportes de articulagao da tesoura.

Controlar a forma dos perfis de guia dos patins de deslizamento.

Controlar o bom posicionamento da barra de direcdo e a sua
fixagao aos fusos.

Controlar os pinos de articulagdo sobre os fusos, barra de
direcao.

Controlar as buchas; se necessario, substitui-las lubrificando com
graxa.

Controlar o estado das rodas.

Plataforma

Estrutura

Verificar visualmente ou com liquidos penetrantes as soldagens
mais importantes:

- Tubulares.
- Suportes de articulagao.

Controlar visualmente o estado do plano de trabalho tanto da
plataforma fixa quanto daquela extensivel.

Controlar a forma dos perfis da guia no deslizamento dos patins.
Controlar os patins de deslizamento.

Controlar visualmente os guarda-corpos e a sua fixagao.

Controlar visualmente a integridade e a forma de bracos e bases.

Controlar visualmente ou com liquidos penetrantes as soldagens
das buchas de articulacao, as areas de engate do cilindro de
elevagao, as soldagens que compdem o cilindro.

Controlar a fixacao dos pivos de articulagao e dos pinos de
articulagao do cilindro de elevagao.

Controlar o estado superficial dos pivos de articulacao e das
buchas; se hecessario, substitui-los lubrificando com graxa.

81



MANUAL DE USO E MANUTENCAO IT 10122 - IT 12122

Controle do o0leo dos redutores das rodas

* Levar aroda dianterira com as duas tampas de nivel alinhadas
no plano horizontal.

¢ Soltar uma das duas tampas: o 6leo deve ficar rente ao furo.

¢ Eventualmente, completar com 6leo tipo SAE 80 W - 90.

* Capacidade total 0,4 litros.

Controle dos tubos hidraulicos

,\\ O o6leo hidraulico é um produto poluente.

b Evitar perdas de fluido hidraulico servindo-se de tanques de coleta
e ter cuidado contra perdas acidentais e saidas de fluido hidraulico
com produtos absorventes de oleo.

¢ Controlar visualmente todas as juntas hidraulicas e,
eventualmente, realizar uma fixagao nas ligagoes.

e Controlar o estado dos tubos hidraulicos flexiveis; se necessario,
substitui-los.
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Controle das prestacoes

Para realizar os controles ilustrados a seguir, é necessario utilizar um
cronOmetro.

Realizar as provas com a maquina no plano

Marcha de seguranca

* Selecionar no painel de comando na plataforma a marcha de
seguranca.

e Levar a alavanca de controle ao deslocamento maximo a frente.

* Verificar se a maquina percorre a distancia de 10 m em um
tempo superior a 60 seg.

Velocidade de direcao
* Selecionar a velocidade de seguranca.
¢ Direcionar as rodas completamente para a direita.

¢ Realizar a translacao e direcionar completamente para a
esquerda.

* Verificar se o tempo empregado para direcionar para a esquerda
¢ de 6 a 8 seg.
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Registro de controle

Referéncias a normativa

O presente Registro de controle é emitido ao usudrio da plataforma
na area de trabalho, segundo os termos do anexo I da Diretriz
2006/42/CE.

Instrucoes para a conservacao

O presente Registro de controle deve ser considerada como parte
integrante da plataforma aérea de trabalho e deve acompanhar o
aparelho por toda a vida, até a eliminagao final.

Instrucdes para a compilacao

As presentes instrugoes sao fornecidas de acordo com as disposicoes
conhecidas na data da primeira comercializa¢ao da plataforma aérea
de trabalho. Novas disposi¢oes podem intervir para modificar as
obrigacdes do usuario.

O Registro destina-se para anotar, de acordo com os esquemas
propostos, os seguintes eventos que se referem a vida util da
plataforma aérea de trabalho:

* Entrega da plataforma aérea de trabalho ao primeiro
proprietario.

e Transferéncias de propriedade.

e Substituicao dos componentes da instalagao hidraulica.
¢ Substituicao dos componentes da instalagao elétrica.

e Substituicdo de mecanismos ou elementos estruturais.

¢ Substituicdo dos dispositivos de seguranga e relativos
componentes.

e  Verificagdes de manutencao periddicas excluidas as didrias
descritas na tabela de resumo de manutencao.

e Avarias de uma certa importancia e relativos reparos.



ENTREGA DA PLATAFORMA AO PRIMEIRO PROPRIETARIO

A plataforma de trabalho aéreo tipo

com numero de fabrica:

ano de fabricagao:

o qual no presente Registro de controle foi entregue por

na data

a Empresa/Sociedade:

de acordo com as condi¢des contratuais estabelecidas, com as caracteristicas técnicas, dimensionais e
funcionais especificadas no manual de instrugées.

SUCESSIVAS TRANSFERENCIAS DE PROPRIEDADE
Na data

a propriedade do elevador em objeto é transferida a Empresa/Sociedade:

Atesta-se que na data acima descrita, as caracteristicas técnicas dimensionais e funcionais da plataforma
de trabalho aéreo estao conformes com aquelas previstas originalmente e que eventuais variagdes foram
transcritas neste Registro.

O vendedor O adquirente

SUCESSIVAS TRANSFERENCIAS DE PROPRIEDADE
Na data

a propriedade do elevador em objeto € transferida a Empresa/Sociedade:

Atesta-se que na data acima descrita, as caracteristicas técnicas dimensionais e funcionais da plataforma
de trabalho aéreo estao conformes com aquelas previstas originalmente e que eventuais variagoes foram
transcritas neste Registro.

O vendedor O adquirente




SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO HIDRAULICA
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO HIDRAULICA
Na data a peca

de fabricagao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricacao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicdo Usuario

SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO HIDRAULICA
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n°® de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario




SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO ELETRICA
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO ELETRICA
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricacao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE COMPONENTES DA INSTALACAO ELETRICA

Na data apeca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n® de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario




SUBSTITUICAO DE MECANISMOS OU ELEMENTOS ESTRUTURAIS
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE MECANISMOS OU ELEMENTOS ESTRUTURAIS
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricacao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE MECANISMOS OU ELEMENTOS ESTRUTURAIS
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricacao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario




SUBSTITUICAO DE DISPOSITIVOS DE SEGURANCA E RELATIVOS COMPONENTES
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE DISPOSITIVOS DE SEGURANCA E RELATIVOS COMPONENTES
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricacao n° de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario

SUBSTITUICAO DE DISPOSITIVOS DE SEGURANCA E RELATIVOS COMPONENTES
Na data a peca

de fabricacao

FOI SUBSTITUIDA com

de fabricagao n°® de fabrica

notas

Causa da substituicao

Responsavel pela empresa encarregada da substituicao Usuario




VERIFICACOES DE MANUTENCAO PERIODICA

O usuario tem a obrigagao de respeitar o programa de manutencgao e vigilancia descrita no presente
manual de instrugdes.

N° Data Descrigao da intervengao ASSINATURA

1

10

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23




NO

Data

Descricao da intervengao

ASSINATURA

24

25

26

27

28

29

30

31

32

33

34

35

36

37

38

39

40

41

42

43

44

45

46




AVARIAS DE CERTA IMPORTANCIA E RELATIVOS REPAROS

Descricédo da avaria

Causas

Reparos realizados

O responsavel da empresa encarregada dos reparos Usuario

Local Data

AVARIAS DE CERTA IMPORTANCIA E RELATIVOS REPAROS

Descricdo da avaria

Causas

Reparos realizados

O responsavel da empresa encarregada dos reparos Usuario

Local Data




AVARIAS DE CERTA IMPORTANCIA E RELATIVOS REPAROS

Descricédo da avaria

Causas

Reparos realizados

O responsavel da empresa encarregada dos reparos Usuario

Local Data

AVARIAS DE CERTA IMPORTANCIA E RELATIVOS REPAROS

Descricdo da avaria

Causas

Reparos realizados

O responsavel da empresa encarregada dos reparos Usuario

Local Data
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